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INTISARI

Dalam era mobilitas yang semakin meningkat, kendaraan bermotor telah
menjadi bagian yang penting dalam melakukan aktivitas sehari-hari. Untuk
menjaga keamanan kendaraan yang dimiliki perlunya sebuah alat pemantauan yang
efektif terhadap lokasi dan status kendaraan. Pada penelitian ini dirancang dan
dibangun sebuah sistem pemantauan kendaraan berbasis mikrokontroler Arduino
Uno R4 WiFi yang mampu mengirimkan data lokasi kendaraan secara realtime ke
website dan juga Bot Telegram. Sistem ini memanfaatkan modul GPS NEO-6M
untuk memperoleh data lokasi (latitude dan longitude), serta modul Relay sebagai
pengendali jarak jauh untuk mematikan dan menyalakan kendaraan melalui
perintah dari Telegram. Proses perancangan sistem dilakukan menggunakan
metode Waterfall, dimulai dari tahap analisis kebutuhan, perancangan sistem,
implementasi alat, hingga tahap pengujian. Pada Bot Telegram digunakan untuk
menerima perintah kontrol dan notifikasi posisi kendaraan kepada pengguna,
sedangkan website untuk menampilkan lokasi secara visual. Hasil pengujian yang
telah dilakukan menunjukkan bahwa sistem dapat menampilkan lokasi kendaraan
dengan akurasi 1-4 meter di ruangan terbuka. Selain itu fitur notifikasi dan pemutus
arus listrik kendaraan melalui bot telegram dapat berfungsi dengan baik.

Kata Kunci: Arduino, Waterfall, Bot Telegram, NEO-6M, Website
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ABSTRACT

In an era of increasing mobility, motorized vehicles have become an
important part of carrying out daily activities. To maintain the security of the
vehicle owned, an effective monitoring tool is needed for the location and status of
the vehicle. In this research, a vehicle monitoring system based on Arduino Uno R4
WiFi microcontroller is designed and built that is able to send vehicle location data
in real time to the website and also Telegram Bot. This system utilizes the NEO-6M
GPS module to obtain location data (latitude and longitude), as well as the Relay
module as a remote controller to turn off and start the vehicle via Telegram
commands. The system design process is carried out using the Waterfall method,
starting from the requirements analysis stage, system design, tool implementation,
to the testing stage. The Telegram Bot is used to receive control commands and
vehicle position notifications to users, while the website is used to visually display
the location. The test results that have been carried out show that the system can
display the location of the vehicle with an accuracy of 1-4 meters in an open room.
In addition, the notification feature and the vehicle's electric circuit breaker via
telegram bot can function properly.

Keyword: Arduino, Waterfall, Bot Telegram, NEO-6M, Website
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