BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Perkembangan teknologl informasi telah memberikan dampak vang
signifikan dalam berbagai bidang, termasuk dalam pemantauan dan analisis
keamanan. Salah satu tantangan utama dalam sistem pemantauan kendaraan adalah
bagaimana mem:lmh rdenmkmh;m_mmus dengan akurasi dan
kecepatan yang tinggi Metode manual sering kali tidak efisien dan rentan terhadap
kesalahinn, tuutnmﬂlhmw yang kompleks dan dinamis seperti jalan

Teknologi abject detection berhasis decp legrming menjadi-solusi yang
potensial dalaim mendeteksi objek, termasuk kendaraan. Algaritma You Qi Look
Once (YOLO) adalah salah satu slgoritma yang paling efisien unfuk mendeteksi
objek karens mampu melakukan deteksi dalam satu kali pemrosesan, mﬁmmm
Jebih cepat dibandingkan metode lainnya. YOLO dikenal karena kemampiannya
untuk mendetekst objek dengan kecepatan tinggi sambil mempertuhankan tingkat
akurasi yang finggi, sehingga cocok untuk diaplikasikan dalam sistem deteksi
kendtian 1]

Versi terbaru dari dm ini, yaitu YOLOWE, telah meengalammi
YOLOVS mampu mendeteksi kendaraan dengan lebih akarat, bahkan dalam kondisi
lingkungan yang bewanmim.mm4 sudut pandang kamera,
dan jenis kendaraan yang beragam. Peningkatan ini membust YOLOvE sangnt
relevan untuk diterapkan dolom berbagai skenario deteksi kendaraan [1].

Penggunaan YOLOvE dalam mendeteksi identitas kendarsan bertujuan
untuk mendeteksi pelat romor kendaraan, kemudian dari pelat tersebut akan
dilakukan identifikasi menggunakan metode OCR (Optical Character
Recognition). OCR merupakan teknik dalam bidang pengolahan eitra dan visi
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komputer yang dirancang untuk mengubah gambar berisi huruf atau angka menjadi
karakter yang dopat diidentifikasi. Teknologi pengenalan karakter i berfungsi
untuk meningkatkan fleksibilitas, fungsionalitas, serta kecerdasan pada sistem
komputer [2]. Kombinasi antara YOLOvE untuk deteksi objek yang cepat din
akurat serta OCR untuk identifikasi karakter pada pelat nomor diharapkan dapat
menghasilkan sistem yang efisien, andal, dan dapat diimplementasikan pada
berbagai aplikasi, seperti pengawasan lalu lintas, pengelolaan parkir, atau
pemantaunn l:ea.mm, sehmw mum!mikm kontribusi signifikan  dalam

Penelitian milmdmm mngimhﬂmﬂﬂkad'-mﬁ dan OCR
dalam mendetcksi identitas kendaraan secars otomatis, Implementasi  ini
W dapal memberikan kontribusi  dalsm nﬂp@qﬂm akurasi dan
kecepatan deteksi kendaraan, sehingga bermanfaat ciuhm Wml yang
memériukan pernantauan dan identifikasi kendaman yang efisien.

1.2 Rumusan Masalah

‘Berdasarkan latar belakang yang telah diuraikan, rumusan masalsh dalam
penelitian ini adalah sebagai berikut:

|. Bagaimana penerapan teknik object defection 'bq:hﬁu WLD\*S dan
OCR dalam mendeteksi identitas kendaraan. secarn olomatis di berbagai
hﬂﬁiw
Jagaima ' Mmﬂ dan OCR dalam memvalidasi identitas
l:mhrm: di bherbagni variasi kondisi pencahayaan, sudut pandang
kamera, dan jenis Kendaraan?
3. Bagaimana integrasi YOLOVE dengan OCR dapat dioptimalkan untuk

menghasilkan sistem identifikasi kendaraan vang andal?

1.3 Batasan Masalah
Agar penelitian ini terfokus dan mencapai hasil yang optimal, beberapa
batasan masalah vang diterapkan adalah sebagai benkut:



|. Penelitian ini hanya mencakup deteksi kendarsan dan pelat nomor
menggunakan YOLOvE, dilanjutkan dengan identifikasi karakter pelat
nomor menggunakan OCR.

1. Dataser yang digunakan dalam penelitian ini terbatas pada gambar

kendaraan yang diambil dalam berbagai kondisi lingkungan, seperti

pencahayaan yang berbeda, sudut pandang kamera, serta latar belakang

yang bervariasi, Dataset

n ini dilakukan dengan tujuan untuk:
i identitas kendaraan secarn otomatis di berbagni

= mevﬂmﬁhﬂé?ﬂm
identitas kendarsan di berbagai varia

1.5 Manfaat Penelltian
Ma bt pesnelitin o dimaplan meliuti
I. Manfaat Teknis
Penelitian ini diharapkan dapat memberikan solusi teknis yang
lebih cepat dan efisien dalam memvalidasi identitas kendaraan
menggunakan YOLOvS dan OCR. Dengan peningkatan akurasi deteksi
objek. sistem ini dopat mendeteksi kendaraan secara lebih akurat,



schingga membantu meningkatkan efisiensi dalam  pemantauan
kendaraan,
2. Manfaat Aplikasi

Hasil penelitian imi berpotensi meningkatkan kualitas sistem
pemantauan dan analisis kendaraan di berbagar aplikasi seperti
pemantauan lalu lintas, manajemen parkir, dan analisis data kendaraan,
dengan memastikan bahwa deteksi identitas kendaraan dilakukan secara
eﬁsienﬁmm. :

Lo Sistematika Penulisan
Uintuk mcu'mdl.'hhn pembahasan dan }'ﬁnmll I:qnl;n ini, penulis
gutur siruktur laporan penclition sesuai dengan siste i

BAB I: PENDAHULUAN

Bab uu mencakup latar belakang penelitian, rumisan mﬂlh, tujuan
p:mliﬁm_ batasan masalah, manfaat penelitian, metode pﬂmﬁ.hm;, ‘dan
BAB 11: LANDASAN TEORI

Bab im menyajikan teori-teor yang relevan untuk memshami penerapan
teknologi elject detection berbasis: desp Immmg, thmmt!ru. algoritma
YOLOVS, Selain it bab i membahas penlitian terdahuls yang berkaitan
dengan deteksi identitas kendaraan dan keungulan YOLOVS dibandinglean
BARB II: METODE PENELITIAN

Bab ini menguraikan metodologi vang digunakan dalam penelitian ini.
Penjelasannya mencakup objek penelitian. diagram alur  penelitian,
kebutuhan alat dan bahan, serta longkah-langkah implementasi YOLOwvE
dalam deteksi identitas kendaraan.

BAB IV: HASIL DAN PEMBAHASAN
Bab imi memuat hasil implementasi YOLOvE dalam mendeteksi identiins
kenderaan. Data hasil pengujian model dianalisis untuk mengevaluasi



BAB V: PENUTUP
Bab ini menyimpulkan temuan dari penclitian tentang pencrapan YOLOV
dnhmdnhkmmmmummm Selain itu, bab ini
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