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INTISARI 

 

 Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan dan mengimplementasikan 

teknik Object Detection berbasis YOLOv8 dalam mendeteksi identitas kendaraan. 

Deteksi identitas kendaraan merupakan aspek penting dalam berbagai aplikasi, 

seperti pengawasan lalu lintas, manajemen transportasi, dan keamanan. YOLOv8, 

sebagai versi terbaru dari algoritma You Only Look Once (YOLO), menawarkan 

kecepatan dan akurasi yang tinggi dalam mendeteksi objek secara real-time, yang 

sangat relevan untuk identifikasi kendaraan dalam lingkungan dinamis seperti jalan 

raya. 

 

 Dalam penelitian ini, dilakukan pelatihan model YOLOv8 menggunakan 

dataset kendaraan yang mencakup berbagai jenis kendaraan seperti mobil, truk, dan 

sepeda motor. Model ini kemudian diuji untuk mendeteksi elemen-elemen identitas 

kendaraan, seperti plat nomor, tipe kendaraan, dan warna. Hasil penelitian 

menunjukkan bahwa YOLOv8 mampu mencapai tingkat akurasi yang tinggi dalam 

mendeteksi identitas kendaraan, dengan waktu pemrosesan yang cepat. 

 

 Penelitian ini diharapkan dapat memberikan kontribusi pada pengembangan 

sistem deteksi kendaraan berbasis kecerdasan buatan yang dapat diterapkan di 

berbagai aplikasi praktis, seperti sistem pengawasan lalu lintas otomatis dan 

pengelolaan transportasi. 

 

Kata kunci: deteksi identitas kendaraan, YOLOv8, object detection, kecerdasan 

buatan. 
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ABSTRACT 

 

 This study aims to develop and implement an Object Detection technique 

based on YOLOv8 for vehicle identification. Vehicle identification is a crucial 

aspect of various applications, such as traffic monitoring, transportation 

management, and security. YOLOv8, as the latest version of the You Only Look 

Once (YOLO) algorithm, offers high speed and accuracy in real-time object 

detection, making it highly relevant for identifying vehicles in dynamic 

environments like highways. 

 In this research, the YOLOv8 model was trained using a vehicle dataset that 

includes various types of vehicles such as cars, trucks, and motorcycles. The model 

was then tested to detect vehicle identity elements, such as license plates, vehicle 

type, and color. The results show that YOLOv8 achieves high accuracy in 

identifying vehicle identities with fast processing times. 

 This research is expected to contribute to the development of artificial 

intelligence-based vehicle detection systems that can be applied in various 

practical applications, such as automated traffic surveillance systems and 

transportation management. 

 

Keyword: vehicle identification, YOLOv8, object detection, artificial intelligence.


