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51 Keslmpulan

Berdasarkon hasil pembuaton serta pengujian sistem vang telah
dilakukan, penulis telah menyimpulkan beberapa hal sebagan berikut:

o Sistem pendeteksi opi kebakaran menggunakan model YOLOVE dan
ESP32-CAM, dapat mendeteksi api kecil hingga jarak 220 cm. Besar
kecilnyw api, don frome kamera per detik dapat mempengaruhi
kecepatan deteksi, Penggunaan ip addvess privare dari PC untuk
menampilkin Mlﬁsﬂ deteksi YOLO pada dashboard VPS
mm}fehx;bimdmﬁﬂg tiduk dapat diw'hmrjm'inga.n (publik).
Kumera dapat membaca gambar api‘dan lampu pijar sebagai api. VPS
terbukti dapat mengirimkan pesan peringaton ke aplikasi telegram ketika
Kamera mendeteksi api, pengiriman pesan mmbmlmdﬁnmiaut
kamera mendeteksi api pertama, untuk menghindari spam,

h hhpenggl.m.nun ESP32. sensor api dapat mendeteks: api hﬁlhmgga
90 em, ddan api besar hingga 140 ¢m. Sistem juga telah terbukti dapat
Witgirimkan pesan ke aplikisi Telogram KeRARMBE rdnieteksi api.
Setelah dilokukan pengujian pada sensm:.ﬁlm uﬂvj dan sensor asap
MQ-2 sebunyak B0 kali, dapat disimpulkan bahwa sensor - sensor
ke Telegram, pada saat sensor sulu mendeteksi Iebih dari S0°C. dan
semsor asap lebih dari 450 ppun. DRERSRE yang ditsmpilkan pads
serial manitor Arduino IDE juga terbukti dapat dikirimkan ke dashboard
SeCara real-time.

¢. Pengujian jarak dengan menggunakan api dan lilin hanya dopat
dideteksi oleh kamer dan sensor api, untuk sensor asap M()-2 dan
sensor subu LM35 tidak dapat mendeteksi asop maupun suhu secara
signifikan dari api pembakaran lilin, namun VPS akan tetap
mengirimkan peringatan potensi kebakaran ke aplikasi Telegram
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meskipun api hanya terdeteksi dari salah satu perangkat. baik kamera
maupun dari salah satu sensor.

521  Saran

Untuk pengembangan lebih lanjut dari sistem pendeteksi kebakaran
berbasis citra digital ini. berikut ini penulis memberikan beberapa saran untuk
penelitian selanjutnya.

a. Streaming hasil deteksi YOLO perlu disempu
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