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INTISARI 

 

 

Atap otomatis berbasis Internet of Things (IoT) merupakan inovasi terbaru 

dalam teknologi rumah pintar. Sistem ini dirancang untuk mengontrol atap 

bangunan secara otomatis menggunakan koneksi internet dan sensor pintar. 

Tujuan utama dari penelitian ini adalah rancangan dan uji kinerja sistem sistem 

monitoring berbasis IoT sebagai alat atap jemuran otomatis. Sistem atap otomatis 

ini dilengkapi dengan sensor hujan, sensor LDR yang terhubung dengan platform 

IoT dan dikendalikan melalui aplikasi Blynk. Pada penelitian ini, dilakukan 7 kali 

percobaan dengan kondisi yang berbeda. Hasil pengujian menunjukkan bahwa 

sistem kontrol melalui aplikasi Blynk memiliki tingkat akurasi yang tinggi, di 

mana ketika pengguna mengklik tombol "buka atap," atap akan terbuka dalam 

waktu 3 detik, dan ketika mengklik tombol "tutup atap," atap akan menutup 

dengan tepat dalam waktu yang sama, baik dalam mode manual maupun otomatis. 

Sensor LDR berhasil mendeteksi intensitas cahaya dari nilai 0 hingga 1024, 

dengan nilai yang lebih tinggi menunjukkan kondisi gelap dan nilai yang lebih 

rendah menunjukkan kondisi terang, memastikan bahwa sistem beroperasi sesuai 

dengan kondisi pencahayaan. Sensor hujan juga berhasil mendeteksi kondisi basah 

dan kering, dengan atap menutup secara otomatis dalam waktu 3 detik ketika 

mendeteksi hujan, dan membuka kembali dalam waktu yang sama ketika cuaca 

kering atau panas. Dengan demikian, dengan adanya penerapan atap otomatis 

berbasis IoT ini menawarkan manfaat penting dalam hal penghematan energi, 

pengurangan biaya pengoperasian, dan peningkatan kenyamanan seseorang. 

 

Kata kunci: Sistem Monitoring, Atap Otomatis, IoT 
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ABSTRACT 

 

 

Automatic roof based Internet of Things (IoT) is the latest innovation in 

smart home technology. This system is designed to control building roofs 

automatically using an internet connection and smart sensors. The main objective 

of this research is the design and system performance test of a system-based 

monitoring system IoT as an automatic roof drying device. This automatic roof 

system is equipped with rain sensors, sensors LDR connected to the platform IoT 

and controlled via the app Blink. In this study, 7 experiments were carried out with 

different conditions. The test results show that the control system is via application 

Blink has a high level of accuracy, where when the user clicks the "open roof" 

button, the roof will open within 3 seconds, and when clicking the "close roof" 

button, the roof will close precisely in the same time, both in manual and automatic 

mode . Censorship LDR successfully detects light intensity from values 0 to 1024, 

with higher values indicating dark conditions and lower values indicating bright 

conditions, ensuring that the system operates according to lighting conditions. 

The rain sensor also successfully detects wet and dry conditions, with the roof 

closing automatically within 3 seconds when it detects rain, and opening again in 

the same time when the weather is dry or hot. Thus, with the implementation of an 

automatic roof based IoT this offers important benefits in terms of energy savings, 

reduced operating costs, and increased one's comfort. 

Keyword: Monitoring System, Automatic Roof, IoT 


