BAB I

PENDAHULUAN

1.l Latar Belakang

Alat berat sangat umum digunakan pada bidang industri dan jasa. Semakin

merujuk pada pengembangan keahlian yang dapat menghasilkan laba atas investasi
dan membantu perusshaan menurunkan biaya serta meningkatkan keuntungan.
Namun, pelatihan dapat juga menjadi sebuah rintangan bagi perusahaan. Adanya
pelatihan alat berat dapat menyita wakiu, mengakibatkan pembengkakan biaya
untuk peralatan yang digunakan, termasuk bahan bakar, oli, dan spare part, serta

memiliki resiko kecelakaan yang tinggi.



Penerapan teknologi informasi dapat menjadi solusi atas permasalahan
diatas. Metode pelatihan yang lebih efektif dan efisien dapat dihadirkan dengan
peralatan simulator. Simulator memberikan cara baru bagi operator pemula untuk
mengenal dan memahami kontrol alat berat. serta mempelajari prosedur

pengoperasian yang benar sebelum menghadapi alat berat yang sesungguhnya.
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gi Virtual Reality (VR). Teknologi VR dipilih lairen

mendukung proses pelaihan yang optimal Pelatihan menggunak: teknologi VR
dapat meningkatkan kinerja sebesar 17% hingga 49%. Simukasi VR menawarkan
platform vang kuat, aman dan efektif untuk melatih keterampilan intervensi bagi
intervensionis yang sangat berpengalaman dengan dampak terbesar pada
pengurangan kesalahan prosedural [2].



Lingkungan virtual dalam teknologi VR sangat mempengaruhi pengguna
{operator) dan proses berlangsungnya pelatihan. Penampakan objek tiga dimensi
(3D) yang ada dalam kacamata VR harus menjadi representasi visual yang tepat
untuk alat berat yang sesungguhnya, Lingkungan 3D (3D environment) dolam VR

dibangun melalui proses permodelan 3D(3B modeling). 3D modeling dalam VR

Adapun batasan-hatasan masalah yang ada pada perancangan ruang lingkungan 3D
pada aplikasi Virtual Reality untuk simulator pengoperasian alat berat adalah

sebagai berikut:



I Penelitian fokus ke perancangan 3D saja, tidak termasuk pengintegrasian ke
kacamata VR.

2. Alat berat yang difokuskan pada penelitian ini adalah alat berat jenis Dozer
Caterpillar DI0T nack-type tracktor.

Penelitian ini diharapks
wvirtual worfd yang dopal merepresentasikan alat beral yang sesungguhnyn, serta
sesuai digunakan untuk simulasi VR alat berat versi Bulldozer Caterpillar D10T.



Lo Metode Penelitian

Adapun metode penelitian vang digunakan dalam penelitian ini adalsh metode
deskriptifl  kuantitatif ~ Metode penelitian  deskriptif  digunakan  untuk
menggambarkan masalah yang sedong berlangsung. dan bertujuan wnnk

Metode analisis yang digunakan dalam penelitian ini adalah analisis FMEA
{Failure Mode and Effect Analysis). Metode i digunakon untuk identifikasi
kegagalan atau kecelakaan ketja (faifure) yang sudah terjadi atau mungkin akan
terjadi, dengan tujuan mencegah kegagalan tersebut memberikan dampak negatif
atau terulang kembali



103 Metode Produksi

Metode produksi yang digunakan dalam perancangan ruang lingkungan 3D pada
aplikasi Virtual Reality untuk simulator pengoperasian alat berat menggunakan

bab, sebagai berikut:



BAB [ PENDAHULUAN

Bab ini membahas tentang uraian latar belakang penelitian. rumusan masalah,
batasan masalah, tujuan penelitian, manfast penelitian, metode penelitian, dan
sistematika penulisan.

BAB II LANDASAN TEORI

Bab ini menvampaikan kesimpulan da ! hasil pengupan, serta analisa saran yang
diterima, guna menyempurnakan penulisan laporan penelitian yang telah dibuat.

DAFTAR PUSTAKA
Bagian dafiar pustaka memuat semua pustaka yang dijadikan sebagai sumber
rujukan dalam penulisan laporan penelitian.
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