BABI1
PENDAHULUAN

ntal buka atao tutup
Raspberry Pi yang kemudion aksn diproses lalu diterusknn ke alot berupa Motor

Stepper schagai simulasi alat pengzerak pintu garasi,



3. Alatim di operasikan melahn aplikasi web server

Softwore vang digunakon sdalsh Raspbian OS don Flask



14 Maksud dan Tujuan Penelitian
Tguan dan penelition yoang skan dilakukin adalah schapai berikut:
1. Memodabkan pemilik garasi dalam membuka dan memutup pintu
parasi.

2. Menggunakon web browser dan smariphone untuk membent perintah

b. Bag F

Penulis depat memempkan sisiem garasi olomatis sehogai salah sam
pencrapan  mikrokomputer  dalab  kehidupan  schari-hori  serta
mempertzjam pengetahuan dalam penggunaon mikrokomputer dan
keluk dapat menjadi referensi untuk pengembangan kedepannya.



L6 Metode Penclitinn
im1 udulah sehagai berikut ;

161 Meiode Pengumpulan Dats

Tahap ini berhubungon dengan pencanan data agar mudah melakukan

1.6.3  lmplementasi
memncang schuah penintah pada software yang kemudian di upload ke dalam



Haspberry F1 3, schingea komponen yang terhubung dopat bekerja sesum yang
kits perintahkan.

Tonpdcincivss hasil penclitian: teshaday Ecidipa nyata, besiniana Kon
alat dan komponen-komponen apa saju yang diperiukn schinggn alut dapat
herfungsi sesuai apa yang telah didesain sebelumnya.

dilanjutkan dengan hasil system poada hardware yang telah dimncang.
3. BAB YV PENUTUP
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