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Kesimpulan

Berdasarkan penelitian vang telah dilakukan, adapun beberapa kesimpulan

yang dupat diambil adulah sebagai berikut.

L

Penelitian ini berhasil mengimplementasikan model YOLOvSn, YOLOvSs
dan YOLOvSx untuk melakukan deteksi objek kecil pada citra drone. Model
YOLOVSx memberikan kinerja terbaik dalam hal akurasi dengan mAP
sehesnr (1421 namun dengan wakiu yang lebih lambat yaitn 31.% ms,
Penerapan teknik fewledge distfilarion mamguman:lnghﬂ:m efisiensi dan
akurnsi model YOLOvSn dan Y OLOwSs. Meskipun Kedun model tersebut
memiliki kapasitas lebih rendah dibandingkan model feacher (YOLOYSx),
Maodel YOLOvSs dengan knowledge distiflation menunjukkan peninglatan
yang signifikan, dengan precisfon mencapai 0.467, mAP3l aebe-k_:_&ﬂ._ﬂ‘.i'ﬁ.
din weaktu inferenst menurun menjadi 4.2 ms. Hal ini membuktikan bahwa
blaw.'ed@ distiffation lebih efekiif unfuk model student dengan kipasitas
e g, '
Penerapan kombinasi antara Anowledge diviiffatlon SAHI mm_mjukkan
peningkitan performa yang signifikan dalam deteksi objek keeil dengan
membagi ¢iten menjadi potongan — potongan kecil sehingga model dapat
menanghap detail halus pada objck secara efektif. Kekurangan dari teknik
ini adalal SAHT memerlulan waki inferensi yang cukup lama dalam
melakukan deteksi objek.

Aplikazi web vang dibangun menggunakan Flask mampu menjalankan
tugas deteksi objek dengen input gembar atavpun video dar eitra drone,
dapat menampilkan hasil deneksi dari tiga mode] dan dibandingkan dalam
satu antarmuka vang mudsh dipahami.
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Berdasarkan penelitian yang telah dilakukan. adapun beberapa sarn yang
dapat penulis berikan untuk perbaikan pada penclitian selanjutnys adalah sebagai
berikut.
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lebib baru untuk membandingls
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