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INTISARI

Kemajuan teknologi telah mendorong pengembangan berbagai sistem
otomasi untuk meningkatkan keamanan dan kenyamanan rumah. Salah satu inovasi
yang sedang dikembangkan adalah sistem kendali pagar rumah otomatis berbasis
mikrokontroler. Sistem ini dirancang untuk memudahkan penghuni rumah dalam
mengoperasikan pagar tanpa perlu intervensi manual, serta memberikan tingkat
keamanan yang lebih tinggi dengan menggunakan berbagai sensor dan algoritma
kontrol.

Sistem kendali pagar rumah otomatis ini terdiri dari beberapa komponen
utama, termasuk mikrokontroler sebagai otak dari sistem, sensor gerak untuk
mendeteksi keberadaan objek di sekitar pagar, serta motor listrik yang berfungsi
untuk membuka dan menutup pagar. Mikrokontroler diprogram untuk mengolah
data yang diterima dari sensor dan mengambil keputusan apakah pagar harus
dibuka, ditutup, atau tetap dalam keadaan semula. Dengan demikian, sistem ini
mampu beroperasi secara mandiri dan real-time, tanpa memerlukan perintah
langsung dari pengguna.

Selain kemudahan dan keamanan, sistem ini juga mempertimbangkan aspek
efisiensi energi dan keselamatan. Sensor yang digunakan memiliki konsumsi daya
rendah, dan sistem ini juga dirancang untuk berhenti beroperasi jika mendeteksi
adanya hambatan saat pagar sedang bergerak, guna mencegah kerusakan atau
cedera. Prototipe ini diuji dalam berbagai kondisi untuk memastikan keandalannya
dalam situasi nyata, termasuk uji ketahanan terhadap gangguan cuaca dan uji
respons terhadap berbagai jenis objek yang mendekati pagar.

Hasil pengujian menunjukkan bahwa sistem kendali pagar rumah otomatis
berbasis mikrokontroler ini dapat berfungsi dengan baik sesuai dengan yang
diharapkan. Sistem ini tidak hanya memberikan solusi praktis untuk membuka dan
menutup pagar rumah secara otomatis, tetapi juga meningkatkan keamanan dan
kenyamanan bagi penghuninya. Pengembangan lebih lanjut dapat mencakup
integrasi dengan sistem smart home dan penambahan fitur-fitur canggih lainnya
untuk menambah fungsionalitas dan keandalan sistem ini.

Kata kunci: Gerbang, mikrokontroler, mikrokontroler, sensor gerak, keamanan
rumah, otomasi.
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ABSTRACT

Technological advancements have driven the development of various
automation systems to enhance home security and convenience. One such
innovation is the design of an automatic home gate control system based on a
microcontroller. This system is designed to facilitate homeowners in operating their
gates without manual intervention while providing a higher level of security
through the use of sensors and control algorithms.

The automatic gate control system consists of several key components,
including a microcontroller as the system's brain, motion sensors to detect the
presence of objects around the gate, and an electric motor that functions to open
and close the gate. The microcontroller is programmed to process the data received
from the sensors and decide whether the gate should be opened, closed, or remain
in its current state. Consequently, this system can operate autonomously and in
real-time without requiring direct commands from the user.

In addition to convenience and security, this system also considers energy
efficiency and safety aspects. The sensors used have low power consumption, and
the system is designed to stop operating if an obstruction is detected while the gate
is moving, preventing damage or injury. This prototype was tested under various
conditions to ensure its reliability in real-world scenarios, including weather
resistance tests and response tests to different types of objects approaching the gate.

The test results show that the automatic home gate control system based on
a microcontrollerfunctions effectively as expected. The system not only provides a
practical solution for automatically opening and closing home gates but also
enhances security and convenience for its users. Further development could include
integration with smart home systems and the addition of advanced features to
increase the functionality and reliability of this system.

Keywords: Gate, microcontroller, microcontroller, motion sensor, home security,
automation.
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