BAB I
PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang Masalah

Indonesia, sebagai negara budaya dan poriwisatn, memiliki keunikan dalam
moda transportasinya. Delman, sebagni solah satu mods trensportasi tradisional,
masih eksis dan menjadi daya tarik. mn bagi wisatawan[l]. Namun,
keberadaan delman dlﬂmgah lalu lintas modem: }ﬂﬂgfmdal menimbulksn tantangan
tersendiri. temmﬂjﬂﬂm hal keselamatan,

Tingginys xnhmw bermotor dein kurongmya hsndanm akan
keberadaan delman seningkali mengakibatkan kecelakaan: lalu lintas[2]. Oleh
Mﬂn‘-dlpﬂ]uknn solusi imovatif untuk mendeteksi hﬂnﬁim.de]mm secar
akurat dun efisien puna meningkatkan leselamatan bqf m delman,

pewﬂm lainmya, dan wisatawan.

Kota-kota besar telsh banyak yang menggunakan CCTV(Clased Control
Tﬂ‘le'.rlmnl- untuk memantan srus lalu lintas dengan mengamati informasi dari
NWMEME kecepatan kendaman, pel:nm—kam;msh{ lalulintas,
bentuk kendaraan, dan jenis kendoraan vang mE]inms[i_;’j.

Metode vung belakangan ini digunakan untuk pemantauan arus lalu lintas
adalsh metode deep lenming seperti Faster R-CNN[3], SPP{Spatizl Pyramid
Pooling), SDD(Single Shoot multibox Detector), R-FCN, dan YOLO (You Only
Look Onice).

Dan dalam penelitian ini peneliti menggunakun metode YOLO karena metode
ini unggul dalam akurasi dan kecepatan pengenalan objek[4]). Algoritma
YouOnlyLookOnee (YOLO) adalah algoritma yang dirancang untuk mendeteks
ohjek secara real time, Metode deteksi yang digunakan melibatkan penggunaan
pengklasifikasi atau penente ulang (repurpose classifier atau locator) uniuk
mendeteksi objek. Model ini diterapkan pada gambar dengan vanasi lokasi dan
skala yang berbeda. Wilayah dengan citra dengan skor tertinggi dianggap sebagn
deteksi[5].
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Penelitian ini diharapkan dapat memberikan kontribusi penting dalam
pengembangan sistem manajemen lalu lintas vang lebih efisien dan adaptif. Dengan
mengandalkan YOLO V8 untuk deteksi delman, penelitian ini menawarkan solusi
lintas terutama delmas. Hasil penelitian ini skan memberikan pemahaman yang
kbﬂ!bﬁiktmungmlnhlimﬂsdelnﬂnchpndigmkmsebuﬁidmm
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14 Tujuan Penelitlan
Tujuan dari penelitian ini adalah sebagai berikut :
141 Mengetahui model yang terbentuk dari hasil pelatiah pada deteksi
delman menggunakan metode algoritma You Oniy Leok Omnce
142 WWMIMMME}M

Bab II Timjauan Pustaka, berisi: kajian teori terkait deteksi objek.
YOLOVE, keselamatan lalu lintas, dan penelitian terkait.
Bab III Metodologl Penelltlan, berisi: penjelasan tentang dataset,
persiapan data, pelatihan model, pengujian, dan evaluasi.



mmﬂmmmwm.

Bab V Penutup, berisi: kesimpulan akhir saran  untuk
implementasi, dan rekomendasi untuk penelitian s
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