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51  Keslmpulan

Berdasarkan penelitian, perancangan dan pengujian vang lelzh dilakukan
pada alat pemben pakan ikan otomatis berbasis mikrokontroler ESP3266 dopat
diambil kesimpulan sehagai berikut:

Sistmﬁfhrﬂmsilmmbmiﬁmm-hnmi dengan jadwal yang

wi mﬂmﬁnpﬂhﬁ.p&dm wokiu pugi(ﬂﬁ‘ﬂﬂ'm}, signg (14:00
WIB), dan malam (20:00 WIB) berjalan tepat waktu, serta sistem juga
dapat membertkan pakan secara manunl sesuai mpmgguna
Pengujian seluruh komponen, termasuk motar servo, Lﬂhﬁu sensor
ultrzsonic menunjukkan bahwa semua komponen hekerja mhﬂ{.
Sistem berhasil terhubung dengan aplikasi Blynk. mmmﬁlﬁ

-Wna untuk mengastur jadwal pemberian pakan dan wmm.n

]_hﬂ!ﬁ:um manual melalui aplikasi tersebut.
Sensor ultrasonic yang digunakan dalam sistem ini dopat memonitor
sisn pakan, sehinggn pengouna dapat mwfﬁ.pnnpﬁlu mengisi

52  Saran

Penelitian dan pembuatan afat pember: pakan ikan otomatis ini masih jauh
dari kata sempuma, oleh karena itu penulmmﬂu.mnuknknn beberapa saran
yang dapat diberikan untik pengembangan alut pemberi pakan ikan otomatis in:

Alat ini masih dapat dikembangkan lebih lanjut dengan menambahkan
beberapa fitur seperti monitoring kondisi pH air dan suhu untuk
memberikan informasi yang lebih komprekensif mengenal lingkungan
hidup ikan.

Optimalisasi kode program dan peningkatan efisiensi algoritma untuk
mengurangi konsuumsi daya dan meningkatkan responsivitas sistem.
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Selain itu, peningkatan antarmuka aplikasi Blynk agar lebih user-
friendly yang dapal meningkatkan kenyamanan pengguna dalam
mengoperasikan alat ini.

. Meskipun sensor witrasonic telah berhasil dijalankan dan mampu
mmmmgmapﬁmy&ngmmdlmmﬁmm&num
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