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INTISARI 

 

Alat transportasi yang paling banyak diminati pengguna saat ini ialah 

sepeda motor, hal ini dikarenakan mudah dan praktis dalam penggunaannya. 

Namun semakin banyaknya jumlah kendaraan bermotor berbanding lurus dengan 

meningkatnya kejahatan terhadap pengguna sepeda motor. Menurut BPS (Badan 

Pusat Statistik) mencatat telah terjadi 27.731 tindak kejahatan pencurian kendaraan 

beromotor di Indonesia dengan 393 kejadian di DI Yogyakarta pada tahun 2018. 

 Dalam perancangan penerapan sistem keamanan kendaraan bermotor 

menggunakan mikrokontroler dan GPS ini dilengkapi dengan Arduino sebagai inti 

dari sistem keamanan ini. Alat ini terdapat modul GPS berfungsi untuk 

menunjukkan lokasi sepeda motor berada. Pemilik sepeda motor dapat mengetahui 

lokasi sepeda motornya dengan mengirimkan kode ke alat tersebut dan nantinya 

alat tersebut akan mengirimkan pesan balasan yang berisi lokasi sepeda motor 

melalui GSM modul yang terdapat di alat tersebut. 

Perancangan alat untuk sistem keamanan kendaraan bermotor 

menggunakan mikrokontroler dan GPS bahwa sistem dapat memberikan informasi 

lokasi sepeda motor berada melalui pesan sms, dapat mematikan sepeda motor dan 

menghidupkan sepeda motor. Alat yang dirancang memiliki tingkat akurasi 4,62 

meter dalam menunjukkan titik koordinat sepeda motor berada. 

 

Kata kunci: Mikrokontroler, GSM SIM 900A, GPS u-blox NEO M8N 
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ABSTRACT 

 

The most popular mode of transportation for users today is motorbikes, this 

is because it is easy and practical to use. But the increasing number of motor 

vehicles is directly proportional to the increase in crime against motorcycle users. 

According to BPS (Statistics Indonesia), there have been 27,731 criminal acts of 

theft of motorized vehicles in Indonesia with 393 incidents in DI Yogyakarta in 

2018. 

In designing the application of a motorized vehicle safety system using a 

microcontroller and GPS is equipped with Arduino as the core of this security 

system. This tool has a GPS module that functions to show the location of a 

motorcycle. Motorcycle owners can find out the location of the motorcycle by 

sending a code to the device and later the tool will send a reply message that 

contains the location of the motorcycle via the GSM module contained in the tool. 

The design of tools for motorized vehicle safety systems uses a 

microcontroller and GPS that the system can provide information on the location 

of the motorcycle is via SMS messages, can turn off the motorcycle and turn on the 

motorcycle. The tool was designed to have an accuracy level of 4.62 meters in 

indicating the coordinates of the motorcycle. 

 

Keyword: Microcontroller, GSM SIM 900A, GPS u-blox NEO M8N 

 


