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1.1 Latar Belakang

Safah satw alasan otnma kemotian dini sasl m adalah jalan raya
kecelskaan. Senng kali pengemudi kehilangan kendali kewaspadaan dan
bertemu dengan kecelakaan malang. K_ﬂm}m ini keadaan kewaspadaan im
disebabkan kelelshan dan rass kuntuk wilmdam ini menjadi sangat
berbahaya bila pengemudinya sendiri[1]. Proyel ini menggunakan Compurer
Fisar untuk mendeickst kantuk. Dengan perbaikan terus-menerus dan kebaruan
dalam kemajuan teknologi, terdapat kemajuan dalam bidang transportasi dan
bidang lainnya. Keterpamlungan Masyarakat pada teknologi mulai meningkat
dengan pesat. Ini telsh sangat mempengaruhi kehidupan masyarakat dalam

Tren baru dalam mengembangkan aplikasi yang akurat dan prakiis yang
tertanam di perangkat mobile pintar telah menarik perhatian di berbagai bidang
thelllﬁ,lhmkmemhual aplikasi yang ramah pengauna, memiliki model yang
akurat, cepat, dan ringan yang dapat diterapkan di mmnhﬂemngul
diperiukan. Meskipun hasil yang berhasil telah dicapai meng;
mode! ini membutubkan sumber daya komputasi yang mw.ymlg luhk sesua
untuk aplikasi mobile dan terfanam. Untuk mengatasi 'lmgnn ‘ini, beberapa
model CNN kecil dan ringan telah dirancang seperti  MobileNetV], dan
MobileNerV'2. ' :

Dalam konteks deteksi kantuk, CNN dupat digunakan untuk mempelajari
pola visual yang terkait dengan tanda-tanda kantuk pada pengemudi, seperti mata
yang terpejam. Dengan memanfastkan datnset yang mencakup berbagni kondisi
mata pengemudi . CNN dapat dilatih untuk mengidentifikasi pola-pola ini dengan
tingkal akurasi yang tinggi. Pada Penelitian sebelumnya telah di lakukan deteksi
kantuk menggunakan tiga jaringan diperkenalkan sebagai janngan potensial untuk
klasifikasi status mata yang salah satunya adalah Jaringan Neural yang Dirancang
Sepenuhnya (FD-NN), dan vang lainnya menggunakan Pembelajaran Transfer di
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VGG 16 dan VGG1Y dengan lapisan vang dirancang ekstra { TL-VGG), hasil akurasi
pada setiap joringan adalah TL-VGGI9 96,42%, FD-DNN 97.01%, dan TL-
VGGI6 98,53%[3]. Pada Peneliatin ini akan menggunakan arsitektur dar
MobilenetV2. Model ini dirancang khuses untuk aplikasi mobile dan perangkat
dengan sumber daya terbatas. Arsitektur yang ringan membuatnya cocok untuk
perangkat keras seperti Jetson Nano dan Rasberry PI yang memiliki keterbatasan
daya komputasi dan memori. Dengan menggunakan metode Haarcascade untuk
mendeteks: mata dm_muht penm .

1.2 Rumosan Masalah
Berdasarkan [atar belakang yang telah diuraikan, penelitian ini bertujuan
untik menjawab sejumlah permasalahan yong meliputi:

1. Bagaimana merancang dan mengembangkan model deteksi kantuk ;

menggiinakan leknik deep leamning serta mengevaluasi kinerjn model
tersebut?
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mengimplementasikan sistem deteksikantuk secars real-time
dungu mcnmnfnalkm sumber daya kmnpulas:.mlubﬂas"
13 Batasan Masalah
Dalam penclitian ini, terdapat beberapo. batasan masalah yang  perlu
diperhatikan, yaitu:

. Penelitian ini terbatas pads deteksi kantuk pada mata dan mulut jika mata
tertutup dan mulut terbuka akan terdeteksi mengunp, dan jika mata dan
mulut tertutup, maka gkan terdetcksi kantuk.

2. Deteks: kantuk difakukan berdasarkan analisis data visual, seperti citra
atay  video mata dan  mulut  pads  dutaset  terkait  Tidak
mempertimbangkan pengmmaan data sensor fisik atau biometrik lamnya.
Penelitian ini mempertimbangkan keterbatasan teknologi dan infrastruktur
yang tersedia. Misalnya, tidak menggunakan perangkat keras yang sangat
canggih atau sumber daya komputasi yang terbatas.



yaitu pengemudi diklasifikasikan sebagai kantuk atau fidak kantuk. Tidak
mempertimbangkan tingkat kelelahan atau skala kantuk yang lebih rinci.
4, Penelitian ini menggunakan dataset yang terbatas untuk melatih dan
menguji model deteksi kantuk. Tidak melibatkan dataset yang mencakup
variasi yang luas dalam kondisi pengemudi dan lingkungan.

meningkatkan keselamatan pengemudi dm penumpang, serla
mengurangi risike kecelakaan lalu lintas yang disebabkan oleh
Faktor kantuk.
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i Meningkatnya kesadaran tentang bahaya kantuk pada pengemudi
melalui penelitian ini dapat membantu mengurangi kecelakaan lalu
lintas yang disebabkan oleh faktor ini.
Keselamatan jalin raya secara keseluruhan dapat ditingkatkan,
mengurangi jumlsh kecelakaan, cedera, dan kematign vang
. -
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e BABVPENUTUP
Meliputi kesimpulan & saran dari hasil penelitian. selain itu akan memuat
rekomendasi untuk pengembangon selanjulnya
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