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51  Keslmpulan
Berdasarkan dari tabel hesil penelitian deteksi dan klasifikasi kerusakan
jalan aspal menggunakan Yolovs, ada beberapa kesimpulan yang dapat diambil,
Perlama, untuk deteksi jalan ber'lubang:%g‘mkan dataset berupa foto, hasil
menjukan kinerja :;a'ﬂﬂ ‘baik I:IEIIP hasil maP 68.4%, precision 79.1% recall
61.2% dan Acewracy ?n,,sm quiu untik deteksi jalan berlubang
Mﬁsﬂm hasil menunjukan kinerja yang jauh lebih baik dengan
hagi maP T8, 7%, Precision 69,3%, recall 80.8% Ui Accmuey 82,14%. Ini
menunjukan balwa Sistem detcksi jalan berlubang berbasis ansitektur YOLOVS
Bﬁlﬂ'{ﬁlﬂnﬁnngiﬂn dengan baik. Sistem ini rmm]!u:nﬂdﬁﬁjﬁn berlubang
dengan akurasi tinggi, memanfaatkan kemampuan YOLOVE ﬁhﬂ mendeteksi
ﬂh_]&m cepat dan efisien. Implementasi YOLOvS memberikan keungguian
ﬁi!ﬂmhlmmn deteksi dan pemrosesan yang dapat mememihi kebutuhan
ﬁhﬁﬁmwm nyata. Hasil evalunsi lmlunjukka.n bahwa sistem mencapai

akurasi deteksi sebesar §2.14% berdasarkan pen W malriks
kebingungan. Sistem mampu mendeteksi jalan 'herlmw.n baik meskipun
lerﬂqll !mnajl da.hm kmdm pem,aha}raum sudut M dlnm]:ermukam
jalan, Hif m hhﬁ; ﬂsltcl:lur YOLOVS efektit dalam mendeteksi
jalan  be - e  situasi nyafa. Bebempa parameter yang
d]uptlﬂﬁﬁtm mehphﬁul‘m*m mc’l‘mrbmm wmﬁdence.. dun pengaturan
non-maximum suppression. Hasil optimasi menunjukkan peningkatan signifikan
dalam hal kecepatan dan akurasi detekss, mhmmgtmhn sistem untuk beroperasi
dengan efisien dalam lingkungan wyata.
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52  Saran
Penelitian deteksi dan klasifikasi jolan berlubang menggunakan YOLO
{You Only Look Once) untuk memingkatkat dataset. Mengumpulkan data dan
berbagai kondisi lingkungan, cuaca, dan jenis jalan yang berbeda untuk memastikan
model YOLOVE dapat mengenali jalan berlubang di berbagai situasi. Memastikan
bahwa data dilabeli dengan tepat untuk mencakup berbagai jenis jalan berlubang
nukaan ) untuk kiasifikasi yang
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