BAB Y
PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Berdasarkan penelitian vang telah dilakukan terhadap sistem monitoring
dan pencegahan kecelakazn kendnman.huhn-ii-iﬂl makn dapat disimpulkan:

. Sistem dapst memberikan peringstan penéegahan kecelakaan dengan
variahle jark &:m wm;&h ditentukin dengan tisp vanable
memmiliki 1ingkat keberhasilan sebesar 98,52% dan 94,92%,

2 Sistem  dupat mnhhﬂl!t monitoring m kendaran  dengan
mengirimkan data yang telah diambil dan sensor sltrasonic. GPS modul,
dan perangkat ELM327, dengan menginmkan datamelalul intemet dengan
request HTTP kedalam wieh spreadsheet.

?ﬂlghp]mtmmn sistem menitoring dan pencegahan kecelskaan pada
kendarman  Toyots don Daihatsu terdapat signifikasnsi kompatibilitas
herdasarkan uji non-parametik Mann-Whitney yang telah dilakukan.
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Berdasarkan hasil dari pengqu dan kcs.'llmdux yang dﬂnp:lL untuk
meudaqn&'anhﬂ mﬂih batk maka peneliti, memberikan sm-ﬁla.ntﬂm mya
adalah :

1. Dengan adanyaberbagal keterbatasan pada penelitian ini disarankan adanya
penclition lebih lanjut untuk mengetabui apakah penggunaan sistem
monitoring pencegzhan Kecelakaan dapat diterapkan dan mend apatkan hasil
yang baik padasemua jenis kendaraan.

Pada penmelitian ini penggunaan GPS modul NEO-6M dan peranghat
ELM327 Bluetooth belum mendapatkan hasil vang efektif dikarenakasan
keterbatasan fungsi perangkat keras yang dimifiki, sehingga disarankan

b2

pada penelitian selanjutnya untuk menggunakan perznpkat ELM327, GPS,
atau perangkat sejenisnya dengan fungsi perangkat keras yang lebih efektif.
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3. Diharapkan kepada peneliti selanjutnya agar melakukan pengembangan
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