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INTISARI

Teknologi transportasi han ke han semakin menmngkat, tetapi resiko pada
kecelakaan tetap ada dan tidak mampu dihindari. Kecelakaan lalu lintas vang
terjadi pada kendaraan sangat sering terjadi dan itu disebabkan oleh beberapa
foktor seperti kondisi jalan yang buruk, kondisi kendaraan dan kesalahan pada
manusia. Diantara ketiga faktor tersebut, faktor manusia seringkali ditetapkan
sebagai faktor utama penyebab tegjadinya kecelakamn. Salsh satu contoh penvebab
kecelakzan vang sering terjadi adolah pengemudi sulit menjoga jarak antar
kendaraan. Fitur keamonan seperti radar dan Global Positioning System (GPS)
memudahkan pengemudi atau pemilik kendaraan untuk mengontrol jarmk antar
kendarsan dan memonitoring posisi m jika sewaktu-waktu terjadi
kecelakaan. Ada.u;p‘.ﬁufrndm dﬂ{ﬁ’ﬁﬂm ot membantu untuk mencegah
dan penanganan pasca kecelakaun, ﬁnW“ “ini biasanya terbatas pada
kendarnan seri tertinggi sebuzh brans begini dbutuhkan sebush perngkat
yang dﬂﬁ&]u iq:ﬂﬁﬁlmﬂlfﬂm GPS dmhmm terjangkau don

Wi
Metode penelitian ini menggunakan pend ckatan Research an
(R&D) yang mengadopsi dari model pen m
penelitian ini adalah: a) menganalisi kebutuhan b 'mﬂg ltmm produk
arkan hasil analisi. c) melokukan pemyusunan M

gukan uji coba pada 10 sampel kendarman d an 2
}Jﬂliﬂ mglun TuyP;c:‘ dan yang terakhir adal.';;lge] dﬁm’.ﬁ bdlhusl

: hml dan uji coba lapangan.

T 'ini menghasilkan sebuah produk sistem monitoring dumpmﬁes
ﬁ#ﬂutm ﬂqﬁltncega}m.u kecelakaan pada kendaman berbasis IoT melibatkan
Atahapan Pengumpulan Dinta: Sensor uhmm HC ~SR[I-1,, perangkat
'ELM327 dan modul GPS yang felah terpasang pada k lkan
dﬂlﬂm regl-time, seperti data lokasi, kecepatan dan’ antar (2}
Pengiriman Data; Data Flkmnd\an ke spmads]ﬁl nﬂqﬁmm wml:“;;um
HTIP. {3) Pemrosesan Data: Data jarak dan kecepatan kendarmn dianalisis

Ims si dari kodean untuk mendeteksi potensi kecelakaan, (4)

. an hasi M‘uaemu data jarak dankecepatan kendaraan

an hhhﬁmﬂ sistem, jika terd apat potenst kecelakaan, pengemudi akan
}f - wmmﬂﬁmﬁm IeI;:gE]mbu-t

Kata kunci : sistem monitoring, kece




ABSTRACT

Transportotion technology is increasing day by day, but the risk of accidents
remains and cannot be avoided. Traffic accidents that occur in vehicles are very
common and are caused by several factors such as poor mad conditions, vehicle
conditions and human emor. Among the three faciors, the human factor is often
determined as the main factor causing accidents. One example of 8 common cause
of accidents is that drivers find it difficult to maintain distance between vehicles.
Safety features such as radar and Global Pesitioning System (GPS) make it easier
for dovers or vehicle owners to mntmlﬂibﬁﬂﬂqe between vehicles and montor
the position of the vehicle if an mpﬂﬂww time. The presence of radar
and GPS fenluru?pﬁ be vet ,Iiﬁlfﬂ 1 preve and bandling post-accidents,
but this featuré is usally I ; mﬂd‘msﬁ of a brand. This
requires lﬁﬂﬂ‘lh.ﬂtummmrﬂmmd GPs fe&tmﬁll an affordable and

ren
metho ~ cat (R&D) spproach
ﬁhH!l. is the Aﬂmm develo men}mdﬂ.,m ures of this
wlﬁ a) analyzing needsb) de&t@ul:g wﬂﬂﬁwm the results
-ufﬂrqmtbqu. c) compiling or developing products, d) conducting trials on 10
aﬁﬁa’m with 2 different brands, namely Dadiatsuqﬂ’fmﬁm last
is e}mﬂnulngﬂmhmm based on the results of field trlss
This research produces a monitoring system product where the process of
mﬁﬁgﬂﬂm enting accidents on loT-based vehicles nvalves the following
ﬂ:gej (1jﬁmtzuumm The HC-SRO4 ultrusonic sensor, ELhﬂ!?ﬂﬁﬁe and
nnﬁﬂllihuﬂmvabem installed on the vehicle collect data in real-time, such
ﬁhﬂnﬂn‘dﬂi'iﬁeed and distance between vehicles (2) MDEUW Data is
sent to a spreadsheet via the internet with an HTTP %ﬁ}'ﬂm Essing:
Viehicle distance and speed data are analyzed using the coding function 1o detect
potential accidents. (4) Preventive Action: From the results of processing vehicle
distance and speed duta that have been taken by the system, if there is a potential
accident, the Wﬂhm.tﬂmmng via LED m. sound alarms, and
tek,gm !

Keywords: monitoring system. accidents, vehidles, 10T
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