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51  Keslmpulan

Dalam penelitian ini, telah dikembangkan sistem deteksi kecelakaan
kendaraan menggunakan teknologi supervised machine learning dengan teknik
klasifikasi menggunakan model YGLngﬂf-ﬂ'ﬂ_:dg_sﬂrkan hasil penelitian, beberapa
kesimpulan yang dapat diambil ﬂdﬂwm

1} Model YOLOVS dﬂgﬂ mendeteksi kecelskaan dan mengklasifikasikan

) A'Lhrul EIthkn.i:hj& mguﬂnknn ‘1."'1.'!'!’_.I'.’J',!ﬂL cukup tingei. Model ini
mampu mendeteksi kendaraan dan kecelakian dengan tingkat presisi yang
memeda dengan rate-rata nilai 0.914, mui:lpntmhpﬂmmsun pada
variasi dataset yang digunakan.

3) Sistem deteksi kecelakaan yang dikembangkan telah ber!lﬁﬂwm
ﬁmp bot Telegram untuk mengirim: notifikasi secars real -time dengan
m&eputm pengiriman notifikasi 287 2ms — 334.Ims.

4) Keterbatasan jumlah dan varissi daisset vang {ﬁm dalam penelitian
ini mempengaruhi performa dun generalisasi model. Ditaset yang lebih
banyuk dan bervariasi akan meml:untu meningkatkan akurasi dan keandalan
sistem deteksi kecelakaan.
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Berdusarkan temuan dan kesimpulan yang diperoleh dari penelitian ini.
beberapa saran untuk wmmn@amﬂh@m berikut:

1} Untuk mmingkﬂlﬁan performa model. disarankan untuk memperbanyik

jumlah dataset dengan variasi kondisi vang lebih luas, termasuk kondisi
cuaca yong berbeda, waktu (sinng dan malam), dan sudut pandang kamera
yang bervarissi.

2) Penambahan fitur-fitur lanjutan seperti analisis setelah kecelakaan (posi-
accident analysis). pelacakan objek, dan pembuatan laporan otomatis dapat
meningkatkan kegunaan dan nilai dan sistem deteksi kecelakaan ini.
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3) Melakukan penelitian lebih lanjut dengan mencoba mendeteksi objek lain

MMMMMMWPWM




	 Bab5 - Syarif Ahmad Hasny Al Mutsanna _001.pdf (p.1)
	 Bab5 - Syarif Ahmad Hasny Al Mutsanna _002.pdf (p.2)

