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INTISARI

Penelitian ini bertujuan untuk mengembangkan sistem deteksi kecelakaan
menggunakan metode supervised machine leaming dengan teknik klasifikasi,
Sistem ini memanfaatkan model YOLOwH untuk mendeteksi berbagai objek,
termasuk kendaraan dan k—a:einkam, M pengembangan sistem melibatkan
hehempa tuhap umﬁmtu engumy mm dnla. pclatlh:m model,

_ u n alat Labellmg,
MYﬂLﬂvﬂ dlluhh nm'tgglmaknn dataset yuﬂgmmmk mengenali
lima kelas objek: car, accident, truck, person, dan metorcycle. Setelah model
dil:ﬂill, sistem deteksi diimplementasikon menggunakan bahasa Wan
Pyﬂlmmhmtuﬂn pustaka OpenCV, ultralytics, dan cvrope. Ehhn_m_]ugn
dilengkapi m fitur notifikasi yang mengirimkan pesan dan gambar ke
Telegrum saat kecelokaan terdeteksi.

Hasil penelitian menunjukkan bahwa model yang 1
mﬂnksl kecelakaan dengan nilai akurasi yang mﬂu m:mla 0.914
mmm&m denmmhepm pengiriman
mtﬁw m.ihﬁ' - Mﬂ. ﬂﬁﬁm im dlw dapal membantu dalam
pengawasan lalu lintas dan membertkan respons cepat terhadop kejadian
kecelakaan, sehingga dapat mengurangi d e dari kecelakaan lalu lintas.

N mampu

Kata kuncl: Deteksi Kecelakaan, Supervised Machine Leamning, YOLOvE,
Dieteksi Objek. Notifikas: Telegram,
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ABSTRACT

This research aims fo develop an accident detection systen wsing supervised
machine learming with classification technigues. The system wtilizes the YOLOvE
model to detect various objects, including vehicles and accidents. The system
development process invelves several keyv stages: data collection, data labeling,
maodel training, and the implementation af the detection system with the added

ple videns processed into
e YOLOWE madel is

L)

-- mwmm model developed i
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