BAB V

PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Penelitian im bertujuan untuk mengembangkan sistem monitorng otomatis kandang

ayam bmoiler berbasis loT. Sistem yanp dirancang melibatkan penggunzan NodeMCU
ESP8266, sensor DHT22 untuk mengukur suhu dapkelembaban, serve motor untuk pembenan
pakan ofomatis. relay untuk kontrol p(:m:gﬁi tambahan dan sensor ultrasonik unfuk
mengukur ketinggian pakan, berdasarkan hasil pmﬁkm dan evalunsi sistem imi berhosil

memenuhi tujuan_penelitian dengan m@aﬁn kinerja yang: pﬁi:td' andal dan mudah
digunakan.

I. Sistem menitoring subu dan pakan pads kandang ayam broiler berbasis [oT

I

mw aplikasi Blynk mencakup perancangan hardware dan software sistem ini

terdiri dari figa izhap utama yaitu input. proses dan nmpmpadtwm SENE0T
DHT22 mengukur suhu dan kelembaban sedangkan servo motor mengatur tempat

~pakan otomatis NodeMCU ESPE266 mengirim data ke aplikasi Blynk vin Wi-Fi dun

memerintahkan relay intuk mengaktifkan akiuator. Di dalam kandang terdapat sensor
DHT2, lampu boklam sebagai pemanas, servo motor untuk tempal pakan dan sensor
ultrasomik SRFOS untuk mengukur jarak pakan pastinya sistem in1 memungkinkan
pemilik kandang untuk memanitor kendisi secara nli_mu_ﬂi.

Sistem kerja. prototype SISTEM MONITORING SUHU DAN PAKAN PADA
KANDANG AYAM BROILER BERBASIS 10T mmm:m apalikasi blynk untuk
memonitoring sudah sesual, Untuk aplikasi liﬁik yang di guanakan sebagai sistem
kendali suhu dan pemberian pakan sudah cukup baik untuk di gunakan dan tingkat ke
akurasian sekitar 70 %% kerenn masih ada kekurangon terutzama kurang nyn dhi22
membaca atan respon pembacaan subu dan kelembaban begitu lambat. Sensor DHT22
kelebihan meliputi akurasi yvang baik dalam pengukuran suhu dan kelembapan, dengan
rentang suhu dari -30°C hingga 80°C dan kelembapan dari 0% hingga 100,

Untuk relay sendii menerima data dan dhi22 yang telah di tentukan batas maksimum
dun minimum lampu menyala dan mati di ator pada 30 derajat batas maksinmum ketika
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di atas itu maka relay akan mematikan lampu dan begitupun sebaliknya kalau di bawah
dari 30 derajat maka lampu akan menyala bisa di katakan untuk pembacaan sudah

4. Servo di atur per 3 detik terbuka setelah 3 detik berlalu akan menutup kembali.
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