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51  Kesimpulan

Berdasarkan hasil penelitian implementasi model YOLOwvE untuk
mendeteksi dan menghitung jumlah objek kendaraan, dapat diambil beberapa
kesimpulan sebagai berikut.

I Untuk mengimplementasikan YOLOVS dalam mendeteksi dan menghitung
]umlqh:&kie_nqm roses dimulai dﬂngnmpulandnlﬂme]ulul
Raboflow., mmm dari pmp;.-.knfhm,sepm ccTvV
serts gambar Kendarsan fertentu. Setelah pengumpulan, data tersebut
‘dignnotasi dengan menambahkan kaiakm {limpcirng box) pada
9etiah kendaramn menggunakin Roboflow, Yt § adabel yang
akurat berdasarkan jenis kendarman. Dataser yang Mﬁmman
M menjadi 70% untuk pelatihan, 20% untuk validasi dan 10% untuk
pengujian, dengan jumlah gambar total setelah anotasi mencapai 1.810.

'M dilakukan menggunakan YOLOVE nano dengan u]nllﬁgmmhar

64 pivel dan durasi pelatihan 100 epoch, url.tuk-_ml @}Dmlmnl

2 Hasil dari pelatihan dan validasi model YOLCWS mm&uﬁﬁnﬂ bahwa
. performa model bervariasi-antar kelas. D.thmg;& Rwﬂi’un}:dmc-e
terdihat Hﬂl wﬁ‘ nmﬁhmg menurm. nﬁ:ﬂ* ‘dengon’ peningkatan

Wnﬂhpﬂmﬂ% lm!i.uwm}m recall semua kelas

tertinggi vang didapatkan. vaitu 91% pada tingkat confidence (% serta

performa yung Hﬁ&m ]llﬁl hl# "lh:ﬁ' ‘bus’ don “truk’. Nilai
precision  cenderung mem.ngknl semng d-eng:-m peningkatan  tinghat
confidence  pada rentang 0% - 100%, dengan nilai reco!! semua kelas

tertinggi yang didapatkan, wvaitu 100% pada tingkat comfidence 953.1%

berdasarkan grafik Precision-Confidence. Fl-score rata-rata vang dicapai

adalah  sekitar 84% pada tingkal confidence 47%, menandakan
keseimbangan yang baik antara precisien dan recall, Confiesion matrix dari
validasi menunjukkan akurasi baik dafam klasifikasi semua kelas mulai dari

36



i7

*bus’, “mobil’ ‘motor’ dan ‘truk’. Namun, evaluasi pada data pengujian
mengungkapkan bahwa model memiliki rata-rata loU yang sangat rendah
(7%) dan weighted overage dan precision, recall dan f1-score adalah 49%,
48% dan 48% secars berturut-turut, menunjukkan bahwa model masih
mengalami kesulitan dalam mendeteksi lokasi tepat objek dan memprediksi
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