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INTISARI 

Indonesia memiliki potensi stok ikan hias laut yang sangat banyak dan 

bernilai ekonomis tinggi. Ikan hias cukup digemari dikalangan masyarakat, 

kehadiran ikan hias dalam rumah juga salah satu hal untuk hiburan bagi 

pemiliknya karena dapat mehilangkan rasa lelah setelah beraktifitas selama 

di luar rumah. Dalam proses perawatannya ikan hias secara umum tidaklah 

sulit, namun pemberian pakan secara teratur terkadang menjadi kendala bagi 

pemilik. Hal seperti ini dapat terjadi dikarenakan kesibukan dari pemilik ikan 

hias, sehingga proses pemberian pakan mengalami terkendala. Sebagai 

Solusi, penulis merancang sebuah perangkat pemberian pakan ikan otomatis 

dengan memanfaatkan IoT. Metode penelitian yang digunakan dalam 

pengembangan perangkat ini yaitu studi literatur, analisis kebutuhan sistem, 

perancangan sistem, implementasi, pengujian sistem dan penarikan 

kesimpulan. Sistem yang dirancang terdiri dari Wemos D1 R1 sebagai 

mikrokontroler, RTC DS3231 sebagai pembaca waktu, LCD memiliki fungsi 

dalam menampilkan waktu terkini, dan Servo SG90 sebagai mengatur buka 

tutup penampung pakan pada alat pemberi pakan ikan.  

Pada penelitian ini dilakukan pengujian yang meliputi; menghitung 

waktu tanggap notifikasi telegram dan pengukuran berat pakan yang 

dikeluarkan. Hasil dari pengujian ini menunjukkan bahwa perangkat berhasil 

memberikan pakan sesuai jadwal, dengan waktu pengiriman notifikasi rata-

rata 7.45 detik dengan rata-rata waktu respon alat 16,928 detik dan rata-rata 

berat pakan yang dikeluarkan adalah 1,2 gram. Selain itu, bot Telegram juga 

responsive terhadap perintah pengguna. 

 

Kata kunci: Pakan ikan otomatis, Wemos D1 R1, IoT, Telegram. 
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ABSTRACT 

Indonesia has potential stocks of large and highly economically 

valuable marine ornamental fish. Decorative fish is quite popular among the 

community, the presence of decorative fish in the house is also one thing for 

entertainment for its owners as it can eliminate the fatigue after activating 

during outside the house. In the process of caring for the ornamental fish in 

general is not difficult, but regular feeding is sometimes an obstacle for the 

owner. Things like this can happen because of the busy owners of decorative 

fish, so yhe process of feeding is under control. As a solution, the author 

designed an automated fish feed device using the IoT. The research methods 

used in the development of this device are literature studies, system needs 

analysis, system design, implementation, system testing and conclusion 

drawings. The designed system consist of the Wemos D1 R1 as a 

microcontroller, the RTC DS3231 as the time reader, the LCD has a function 

in displaying the current time, and the Servo SG90 as setting the feed housing 

lid open on the fish feed device. 

The result of this test showed that the device was able to deliver the feed 

as scheduled, with an average notification delivery time of 7,45 second with 

a device average response time of 16,928 second and an average feed weight 

of 1,2 grams. Besides, Telegram bots are also responsive to user commands. 

 

Keyword: Automatic fish feed, Wemos D1 R1, IoT, Telegram. 

 


