BAB Y
PENUTUP

5.1 Keslmpulan

Kesimpulan yang dapat diambil dari permmcangan sistem Real time Monitoring dan

kontrol water meter Berbasis foT odalah sebagai berikut:

Alat vang dibuat berhasil untuk mendeteksi debit. volume. dan biaya dan berhasil untuk
mengirimkan data dari sensor ke platfm_mﬂ.ii@r__in untuk dimenitoring

Alat dapat mengaktifkan Servo ketika datn dari sensor Ultrasonic mendeteksi 7 Liter di
tampungan dmnkm.mmﬂuph&ldﬂiﬁ E.I.Her i

. Platform Thinger io dapat menampilkan data dan dapat memonitoring sistem.

Hasil pengujian terhadapt sensor water flow menunjukan akurasi 99,8851% dan
pengujian ultrasonic menunjutkan akurasi 98,89%

Keselurahan sistem sudah berjalan dengan cukup baik. tetapi untuk biaya.air masih
mengalami kega ::Hﬂ[m‘

-Rancangan ini sudoh berhasil digunakan untuk memonitoring volume air melalui

I]:ing erio

5.2 Saran

Untuk mengembangkan alat Realtime Monitoring Water Meter Berbasis Jo T ini adalah

sebagai berikut:

]

Menggunakan mikrokontroller khusus untuk sensor yang memerlukan akurasi dan
stablitias tingei agar pembacaan menjadi akural. Pada penelitian ini, sensor waterflow
memeriukan stabilitas yang tinggi agar konversi dari pnlsa ke debit atau volume air
menjadi akurat

Dapat menggunakan sensor water flow jenis lain yang ebih akurat dan seswai standar
dibanding dengan sensor water flow jenis YF-5201 yang hanya mempunyai diameter
kecil vaitu 172 inch untuk pipa vang dapat digunakan di sensor lersebut,

3, Dapat menggunakan platfrom loT yang lebth memadai dan dapat menyimpan historn.

4. Proses kalibrasi dilakukan dengan alat dan tempat yang sesuai standar
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