BABYV
PENUTUP

1. Kesimpulan
Berdasarkan penelitian yang berjudul Perancangan Ssistem Sman Parking

Kendaraan Roda Empat Menggunakan Mikrokontroller Wemos DI Berbasis

4. Sistem dapat menyelesaikan masalah pengendara kendaraan roda empat
dalam menemukan slot parkir di suata tempat parkir menggunakan
smartphone yang mereka miliki yang terintegrasi dengan aplikasi telegram
karean sistem dapat memberikan denah serta rekomendasi slot parkir
terdekat pada suatu ares parkir.
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5. Smart Parking ini bisa membuat tempat parkir yang lebih efektif dan efisien
bagi masyarakat (pengguna) karena dengan sistem ini tempat parkir
menjadi rapi, karena sistem telash merekomendasikan slot parkir yang sesui
dan terdekat, dan sensor hanya akan menyala jika Kendaraan Roda Empat
terparkir dengan sempurna.

51,  Saran

4. Sistem ini hanya menampilkan rekomendasi slot parkir disuatu area parkir
yang telah ditentukan sehingga kedepannya dapat dikembangkan dengan
menampilkan koordinat area parkir yang terkirim ke pengguna.
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5. Meletakkan sensor ultrasonik pendeteksian mobil di atas slot parkir untuk
mengurangi error saat mendeteksi objek dan tidak menghalangi pengguna
saat membuka bagasi mobil.
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