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1.1 Latar Belakang
Lahan-lahan Parkir merupalcan suatu kebutuhan yang sangoat mendasar bagi
1 tda empat. Hal ini terjadi karena

pemilik kendaraan pribadi khususnyadker woraa
meningkatnya peffumbuhian diya penjualan kendaraan'dari tahun ke tahun serta
ol ':‘_!l kebutuhan

I Berbondmg lurus seperti

informasi dan ketersedisan tempat parkir. Pemilik kendarasn rod:
mi dan pemilik kendaraan sering kali terpaksalke
narl cirkan kendarmannya di luar area parl -:.::'.:

kepada sekelompok
indakan kejahatan seperti
khususnya di Indonesia yang memiliki tingkat aktivitas yang tinggi.

Smart Parking merupakan sustu layanan yang dapat menyajikan informasi
kepada para pengguna kendaraan mengenai slot parkir vang tersedia di suatu area
parkir. Dengan menggunakan konsep pervasive dan perangkat pendukung sistem
yang dibutuhkan dafam smant parking dapat diintegrasikan ke dalam perangkat



vang telah digunakan dalam kehidupan sehari-hari oleh pengguna kendaruan
(smatphone), sehingga pengguna kendarsan dapat menikmati layanan yang
Diiringi dengan Perkembangan Teknologi Informasi yang sangat berperan
penting bagi kehidupan manusia dan dengan adanya Perkembangan Teknologi
nudah mendapatkan informasi dan
manusia dapat dengdn mudah melakukan kegiatan. schari-hari dengan bantuan
' rert sehuih kreativitas untuk

B iria
i Iebih banyal diisi dengan permainan (game) pemula
liyer), media social (social media) dan beberapa jemis aplik:

Informasi tersebut manusia dapat dengai

B . i
penggen uSMyl per mpat agar bisa dengan
mudsh mendapatkan informasi dimana-siotparkir yangmasih kosong dan sl yang
sudah terpakai secara real ime disuatu area pa kir dengan memanfaatkan Sensor
halang rintang, Internet of Things (IoT) dan Wemos D1 Mini yang diintegrasikan
dengan aplikasi Telegram yang dapat diakses melalui smartphone yang pengendara
miliki dengan syarat terhubung atau terkoneksi ke jaringan internet.




Sebagaimana Internet of Things (loT) memungkinkan perangkat komputer
secara otomatis dapat melakukan kontrol dan mentransfer data melalui jaringan
tanpa memerlukan imteraksi dari manusia ke manusia, atau dari manusia ke
perangkat computer terhadap suatu sistem dan memungkinkan untuk memberi aksi
ke sistem terhadap kejadian yang terjadi pada sistem yang dikontrol secara

realtime. loT (lnternet of Things) ini jitga

on Progmm Interface (API) yang ada di

sengouna ketika ingm membuat aplikasitamk

Berdasarkan lator belakang yang telah disampaikan, maka perlu
dirumuskan suatu masalah yang akan dipecahkan pada penelitian ini yaitu :



L Bagaimana merancang sebuah sistem smart parking kendaraan roda
empat berbasis android menggunakan mikrokontroller wemos DI
Mini

2 Apakah smart parking berbasis android ini layak dan dapat di

Sistem atau aplikasi smart parking bisa berjalan di semua versi smartphone
android

5. Menggunakan mikrokontrofler Wemos DI Mini (ESP8266)

6. Sistem di program menggunakan Arduino IDE

7. Pemantauan menggunakan aplikasi Telegram



14 Maksud dan Tujuan Penelitfan
L4.1  Maksud Penelitian
Maksud dilakukannya penelitin ini vaitu:

I. Sebagai syarat bagi peneliti dalam menyelesaikan program studi sarjana
2. Sebagai penerapan ilmu yang didapal pada saat proses belajar di kelas

L5 Manfaat Penelltlan
Adapun manfast yang diharapkan dari hasil penelitian ini adalah sebagm



Hasil penelitian ini diharapkan bermanfaal untuk mempermudah
pengendara roda empat dalam pencarian tempat parkir, mempermudah pengguna
dan hal efisiensi tenaga manusia (tukang parkir) dan dalam hal efisiensi waktu
untuk mencari lshan parkir. Dengan adanya sistem ini, maka pengguna dapat
dengan mudah melihat dan mengetahui area tempat parkir vang masih tersedia atau

berhubungan dengan Sensor halang rintang/sensor infrared.12C, mikrokontroller
Wemos D1 Mini. Pemrograman Arduino IDE, aplikasi telegram, hardware dan
software lainmva yang dapat menjadi acean dalam penyusunan dan penulisan
skripsi.



1.62  Metode Analisis Sistem

Setelah proses pengumpulan data dilaksanaken melalui beberapa Teknik,
maka data yang sudsh ada akan diolah dan di analisis untuk mendapatkan hasil
yang bermanfaat bagi penelitian ini, Maka dilakukan tiga buah tahapan yaitu :

1. Menganalisis proses yang sedang berjalan

2. Mengidentifikasi Kebutuhan

1utji coba terhadap prototipe.
agar diketahui apakah prototipe sudah berjalan sesuai ketentuan.
1.7 Sistematika Penulisan
Untuk mempermudsh pembahasan dan pemahaman, penulis membuat
sistematika pembahasan bagaimana sebenamya prinsip kerja sistem smart parking
kendaraan roda empat menggunakan Wemos DI Mini berbasis android, maka
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penulisan skripsi ini dibagi menjadi beberapa sub-sub dengan sistematika

penulisan sebagai berikut :

BAR | : PENDAHULUAN
Bab ini membahas tentang Latar Belakang Masalah, Rumusan Masalah,
Batasan Masalah. Maksud dan Tujuan Penelitian. Manfaat Penelitian,
Metode Penelitian, dan Sistematik# Penulisan

BABII: LANDASANT

' n tersebut menfelaskan konsep d oller, Wemos DI

Mini, Arduino [DE, Sensor halang rintang dan Komponenskomponen
- ——

sertn penyelesaannya serts membahos  pancan !

dilakukan.

yang.

tkap tentang tahap-tahap
pemhbahasan, serta melakukan pengujran terhadap sistem yang dibuat.
BAB IV: PENUTUP
Bab ini berisi kesimpuan dari peneitian yang dilakukan dan saran-saran
yang positif untuk membangun penelitian lebih lanjut agar semakin baik.
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