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INTISARI

Teknologi otomatisasi sekarang ini sangat membantu kegiatan manusia,
dengan adanya teknologi otomatisasi ini akan menghemat waktu, biaya maupun
tenaga. Dalam hal ini penulis akan membahas tentang otomatisasi di bidang
penstabil suhu air pada pembibitan ikan, seperti ikan lele, gurami, nila, maupun
pemeliharaan ikan Garra rufa. Spesifikasi mikrokontroller ATmega32 yang
memiliki alokasi memori yang cukup besar, sangat tepat dalam pembuatan sistem
otomatisasi ini. Bibit ikan sangat rentan terhadap perubahan suhu air, karena suhu
ideal bagi tiap jenis bibit ikan tidak semua sama, maka dibuatlah Otobilar, sebuah
alat yang dapat menstabilkan suhu air bergantung dengan derajat Celcius yang
dimasukkan. Hal ini bertujuan untuk memberikan hasil maksimal bagi
kelangsungan hidup maupun pertumbuhan bagi bibit ikan.

Alat ini bekerja menggunakan tombol masukan sebagai penyetel suhu
yang diinginkan, LCD sebagai penampil status, sensor LM35 sebagai pembaca
suhu air, mikrontroller ATmega32 sebagai pusat pengolah data, pemanas air
Heater dan Pompa Akuarium sebagai keluaran. Ketika suhu air telah ditentukan
melalui tombol masukan sebesar X derajat Celcius, sensor LM35 mengirimkan
informasi kepada mikrokontroller ATmega32 bahwa suhu air telah sesuai dengan
yang dimasukkan tersebut atau belum, kemudian informasi tersebut diolah sesuai
dengan program yang telah di suntikkan. Pemanas Heater akan menyala selama
waktu tertentu kemudian diikuti oleh pompa akuarium yang menyala
mengalirkan air yang telah dipanaskan ke dalam kolam bibit ikan berada. Setelah
kondisi suhu air pada kolam bibit ikan terpenuhi, maka pompa akan berhenti
dengan sendirinya.

Dengan demikian, diharapkan peluang hidup bibit ikan maupun
pertumbuhannya dapat ditingkatkan secara maksimal. Dengan dibuatnya alat ini
maka diharapkan akan membantu pekerjaan manusia dalam kehidupan sehari —
hari khususnya dalam proses pembibitan ikan.

Kata kunci: Otobilar, otomatisasi, mikrokontroler, penstabil, suhu, air, LM35.
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ABSTRACT

Automation technology is now very helpful to human activities, with the
automation technology will save time, money and effort. In this case I will discuss
automation in stabilizing the water temperature on the breeding of fish, such as
catfish, gurami, tilapia, and Garra rufa. Specifications ATmega32
microcontroller which has enough large memory allocations, it is precisely in
these automation systems manufacturing. Fingerlings are very susceptible to
changes in water temperature, because the temperature is ideal for every type of
fish fries are not all the same, it was made Otobilar, a tool that can stabilize
water temperatures depend on the degree Celsius are included. It aims to provide
maximum results for the survival and growth of fingerlings.

This tool works using the keypad setter input as the desired temperature,
the LCD as a viewer, LM35 sensor as a water temperature reader, This tool
works using the keypad setter input as the desired temperature, the LCD as a
viewer, as a reader LM35 temperature sensor water, microcontroller ATmega32
as data processing centers, water heaters and pumps Aquarium Heater as output.
When the water temperature has been determined through the input of X degrees
Celsius, LM35 sensor sends information to the microcontroller ATmega32 that
the water temperature was in accordance with an incorporated or not, and then
the information is processed in accordance with the program that has been
injected. Heater The heater will turn on for a certain time, followed by a lit
aquarium pump drain water that has been heated to the pond fingerlings are.
Once the water temperature conditions in the pond fingerlings are met, then the
pump will stop.

Thus, the expected life chances fingerlings and growth can be increased
to the maximum. We make this tool it is hoped will assist the work of humans in
daily life especially in the fingerlings.

keywords: Otobilar, automation, microcontrollers, stabilizers, temperature,
water, LM35.
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