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INTISARI

Kolam ikan nila memiliki spesifikasi kualitas air agar ikan dapat tumbuh
dengan baik. Ada beberapa spesifikasi yaitu sirkulasi, kadar pH terlarut pada air
dan suhu air sehingga diperlukan alat bantu untuk memonitoring spesifikasi kolam
ikan nila.

Pada skripsi<ini, peneliti-mencoba untuk menganalisis sensor dengan
arduino yang digunakan dalam pembuatan alat bantu memonitoring spesifikasi
kolam ikan nila dengan menggunakan metode experiment pada sensor yang
digunakan yaitu sensor ultrasonik untuk mengukur ketinggian air, sensor pH dan,
sensor suhu.

Alat yang dihasilkan berbentuk prototype dengan pemonitoringan
menggunakan aplikasi blynk yang ditujukan untuk memudahkan pembudidaya
ikan nila memonitoring kolam ikan mereka. Disamping sensor yang digunakan
dalam pembuatan alat ini memiliki tingkat akurasi yang cukup tinggi.

Kata Kunci: Adruino, Monitoring, Blynk
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ABSTRAK

The tilapia having specifications water quality that fish can grow well
.There are several specifications the circulation , levels of ph dissolved to water
and water temperature leading to the need for the tools to monitor the tilapia
specifications.

In this skrips, researchers try to analyze censor by arduino used in making
the tools monitor the tilapia specifications By using the method experiment to the
censorship used that is the censor ultrasonic to measure the water level , sensors
ph and , sensors temperature .

The resulting shaped prototypes very pemonitoringan use application
blynk devoted to ease cultivator of the tilapia monitor fishponds them .Besides
sensors used in making it has a high accuracy

Keyword: Adruino, Monitoring, Blynk
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