
PERAICITAN QUADCOPTER UNTUK AERIAL FOTOGRAFI DAN

AERIAL VIDEOGRAFI

S-I

fi&i&fr
disusun oleh

Baharmdin Yusi]f

11.11.4776

pROGRAn4 sARiANA
PROGRAM STUDI TE]INIK INFORMATIKA

SEKOLAII TINGGI MANAiEnmN II`rmoRMATIKA DAN KOMpUTER
AI`mcoM yoGyAKARTA

YOGYAKARTA
2016

::-:-a?-I-



PERAKITAN QUADCOPTER UNTUK AERIAL FOTOGRAFI DAN

AERIAL VIDEOGRAFI

SrmlpsI

untuk memenuhi sebagian persyaratan
mencapai gelar Sariama

pada Program Studi Teknik hfomatika

disusun oleh

Baharrudil] Yusuf

11.11.4776

PROGRAM SARJANA
PROGRAM STUDI TEKNIK INFORMATIKA

SEHOLAII TINGGI MANAJEMEN INFORMATIKA DAN KonmuTER
AMIKOM YOGYAKARTA

YOGYA-TA
2016







PERNYATAAN

Saya yang bertandatangan dibawah ini menyatakan bahwa,  skripsi  ini  merupakan
karya  saya  sendiri  (ASLI),  dan  isi  dalam  skripsi  ini  tidak  terdapat  karya  yang
pemah  diajukan  oleh  orang  lain  untuk  memperoleh  gelar  akademis  di   suatu
institusi  pendidikan  tinggi  manapun,  dan  sepanjang  pengetahuan  saya juga  tidak
terdapat  karya  atau  pendapat  yang  pernah ditulis  dan/atau  diterbitkan  oleh  orang
]ajn,  keouaJi  yang  secara  tertu];s  diacu  da]am  naskah  jnj  dan  disel)utkan  dalam
daftar pustaka.

Segala  sesuatu  yang  terkait  dengan  naskah  dan  karya  yang  telah  dibuat  adalah
menjadi tanggungjawab saya pribadi

Yogyakerta,14 Juni 20]6

B--::-;i,;-:-..-+-
B aharrudin Yusuf
NIM.11.11.4776



HALAMAN MOTTO

i,,-,. Sj€€gi=g£SSifj}3jarL€i

82. Irmama armnrfute iza arada syal'atn} ay yaqtila larfu
kun fa yaktin(u).

82. Sesungguhays tl"san-Nya apabila Dia
menghendaki sesuatu Dia hanya berkata kepadanya,
"Jadilah!" Maha jadilah sesuatu ifu..

Surat Ya stu ( 36:82 )



HALAMAN PERSEMBAHAN

Karena  duhia  hanya  sesaat  dan  bukan  tujuan  hidup,  maka  yang  harus

dikeriakan adalah menanam dan menanam, dan panennya bukan terLltana di sinj,

tetapi  di  akhirat  kelak.  Yang  ditanam  tidek  lain  kecuali  kebaikan.  Skripsi  ini

penulis persembahkan kepada orang-orang baik di sekitar penulis, diantaranya.

I.   Bapak  Zainal  Arifin  dan  ibu  Sahilah  yang te]ah  memberikan  dukungan

moril maupun materi serta do'a yang tiada henti untuk kesuksesan penulis,

karena  tiada  kata  seindeh  lantunan  do'a  dan  tiada  do'a  yang  paling

mustajab selain do'a yang terucap dari orang tua. Ucapan terima kasih saja

takkan  pemah  cukup  untck  membalas  kebaikan  orang  tua,  karena  itu

terimalah persembahan balcti dan cinta ku untukmu bapak ibuku.

2.   KeJuarga besar PT.  Stechoq Robotika Indonesia diantaranya mas ma]ik,

usman, ardi, iqro, kisma, agys, mas chandra, finz, dan mas erwhin yang

selalu   membully   (   baca    :    menyemangati   )   dan   membantu   agar

menyelesaikan skripsj di waktu yang tepat saja. PT Stechoq sudah menjadi

bagian   deri   keluarga  dan   menjadi   rumch   kedua  bagi   penulis   untuk

bemaung den menimba ilmu.

3.   Calon istri Listiyani, yang dengan se]esinya skripsi ini maka ]engkap]ah

syarat untuk menghalalkannya.

4.   Bapak  ibu  dosen,  teman-teman  kelas  11-SITI-03  pada  khususnya  dan

AMIKOM pada umumnya yang telah banyak membantu penulis selana

nasa  perkuliahan.  Semoga  tali  persaudaraan  yang  telah  kita jalin  bisa

langgeng salnpai ke SurgaNya. Aamiin.



KATA PENGANTAR

Puji  dan  syukur  penulis  persembahkan  kepada  Allah  SWT  yang  telah

memberikan  rahmat,  hidayah  dan  inayah  sehingga  penulis  dapat  menyelesaikan

skripsi  ini  sesuai  dengan  waktu  yang  diinginkan  penulis.   Tidak  lupa  sholawat

serta salam penulis  haturkan pada junjungan umat yaitu Nabi Muhammad  SAW,

yang telah  menyebarkan  agama  Islam  sehingga penulis  dan  seluruh umat  Islam

dapat merasakan indahnya Islam.

Skripsi   ini   disusun   sebagai   salah   satu   syarat   kelulusan   bagi   setiap

mahasiswa STMIK AMKOM Yogyakarta,  Selain itu juga merupakan suatu bukti

bahwa mahasiswa telah menyelesaikan kuliah jenj ang program Strata-1  dan untuk

memperoleh gelar Sarjana Komputer.

Dengan   selesainya  skripsi   ini,   maka  penulis  tidak   lupa  mengucapkan

terima kasih kepada.

I.   Bapak  Prof.   Dr.   M    Suyanto,   MM   Selaku  Ketua   STMIK   AMIKOM

Yogyakarta.

2.    Bapak Sudarmawan, MT selaku ketuajurusan Teknik Informatika STMIK

AMIK OM Yogyakarta.

3.    Bapak Emha Taufiq Luthfi,  ST,  M.Kom  selafu  dosen pembimbing yang

telah  banyak  memberikan  pengarahan  dan  dukungan  bagi  penulis  dalam

pembuatan skripsi.

4.   Bapak  dan Ibu  Dosen  STMIK  AMIKOM Yogyakarta yang telah banyak

memberikan ilmunya selama masa perkuliahan.

vii



5.   Senua keluarga besar penuJis terutana untuk kedira orang tua yang tidak

penal lelah memberilcan doa, cinta, dukungan, serta semangat.

6.   Semun   keluarga   besar    PT.    STECHOQ    yang    tidak   penal    le]ah

mengingatkan untuk menyelesaikan skripsi di waktu yang tepat saja.

7.   Semua pthak  yang tidak  dapat penulis  sebutkan  satti persatu  yang  telal

membanfu  baik  dukungan  moril  maupun  materil,  pikiran,  dan  tenaga

dalam penyelesaian skripsi ini.

Penulis tentunya menyadari  bahwa penbuatan  shipsi iri  masih banyak

sckali  kckurangan  dan kelemahannya.  0lch karena itu penulis berharap kapada

semua pinak agar dapat menyanpaikan kritik dan saran yang meinbangun untuk

menambal kesempumaan  skripsi  ini.  Nanun penulis  tetap bcharap  stchpst iri

akan bemanfant bagi semun pihak yang membacanya.

Yogyckarta,14 Juli 2016

Penyusun



DAFTAR ISI

1.      HAIAMANJUDUL

2.      HALAMANPERSETUJUAN

3.      HALAMAN PENGESAHAN

4 ,      PERNYATA AN

5.      IIALAMANMOTTO

6`      HALAMAN PERSEn4BAHAN

7.      KATAPENGANTAR

8.      DAFTARISI

9.      DAFTARTABEL

]o.   DAFTAR GAveAR

11.    DAFTAR LAMPIRAN

12.    INTISARI

13.    ABSTRACT

1.      BABI  PENDAHULUAN

1.1       LatarBelakang Masalah

I.2       RumusanMasalah

I. 3       Batasan Masa]ah

1.4       Tujuanpenelitjan

1. 5       Manfaat penelitian

1.6       Metode pene[itian

I.7       Sistematikapenu]isan

2.      BAB IILANDASANTEORI

2.1       Tinjauanpustaka

2.2       j4er7c7/Fotografi



2.3      4erid/Vldcografi

2.4     Qwhopter

2.S      KaneraGopro

2.6      Flighicontroller

2.]      Electronic speed controller ®SC)

2.8      MotorBrushless

2.9      Propeller

2.10        Gimbal

2.11         Bateral Lipo

2.12       Renote control

2.13        Permgkat Lunakpendckung

BAB in ANALlsls DAN RANCANGAN slsTEM

3.1      Rancangan sistem secaraumum

3.2      Blok Diagram perancangan sistem

3.3      Perancangan Mekanik g„cztzlropJer

3.3.\      Peratalanjirame Quadcopter

3.3.2       Perakitan penstabil Karnera

3.4      Perancangan sistem Elektronik

3.4.1       CatuDaya

3.4.2      Dn"aza.M:Lire Main controller

3.4.3       VSEN LED Modul

3.4.4       GPS Modul

3.4.5      ESG (Electronic speedcontroller) BOA

3.4.6       Sunnyskyx2:212980FTN Motor Brushless

3.4.7        r8f77.i.8ygx2.4GHz



3.S      Pezrancangan sof tware

3.5.I       NAZA-Mfjfe.4ssj.slevl/ V1.0

3.5.2       Aplikasi Gof'ro

BAB IV IMPLERENTAsl DAN pmnAHASAN

4.1       Implenentasi

4.2      Ujicobasisten

4.2.1      Uji spesifihasi oandcop}er

4.2.2      UjiDinanika Terbang

4.2.3       UjiJarck Terbang

4.2.4      Uji Kedngctan Tefoang

4.2.5       Uji Durasi Terbang

4.2.6      Uji sudut pemotrctan rHHg/eJ

38

38

42

46

46

46

46

47

47

48

49

50

4,2.7      Uji sudrt Foto udara Berdasarkan sumbu Kamera                          52

4.3      Pembaharm

4.3.1       Pembahasan sudut pemotretan rH#g/eJ

4.3.2      Penbahasan sudut Foto udara Berdasarkan s`mbu Kamera...„.+. 57

BABVPE-
5.1       Kesimpulan

5.2      Sarm

DAFTAR PUSTAKA

LArm-



DAFTAR TABEL

xii

Tabel 3.4.1 Rumus /i"or

Tabel 3.4.2 Rumus J/menit

Tatl 3.4.3 Runus T

Tabel 3 .4 .4 Dafa£Aee/ Motor

Tal]el 4.2.1 Spesifikasi g2"dcap/er

Tabel 4.2.2 Uji dinanika terbang

Tabel 4 .2 ,3 Uji jarck terbang

Tabel 4.2.4 Uji kedngdan terbang

Tdel 4.2.5 Durasi terbang



DAFrAR GAMBAR
Ganbar 2.4.1 g#at7copfer

Ganbar 2.5 .1 Kamera Gopro Hero 3+ B/act Edl.!J.on

Gambar 2,6. I Naza-M Lite

Gamhar 2J .I Electronic Speed Control

Cwhbar 2.8 .\ Motor Brushless

Ganba[ 2 .9 .i Propeller

Ganbar 2.10.I Ilustrasi pergerakan pz./ch, ro//, dan j/ow

Ganbar 2.12. I Jiemofe CoHfro/ Tumjgy 9x

Gambar 3,2.I Blok diagram rancangan sistem

Ganbar 3.3 . I Pa"/nowle Talon V2.0

Ganbar 3 .3 .2 Panduan merckit/inme

Ganbar 3 .3 .3 Frmnle telal dirakit

Gambar3.3.4£@2dii.ggeor

Gambar 3.3.5 Free sudan dipasang komponen

Ganbar 3.3.6 Tanpck samping

Gain:hal 3 .3 .] Gimbal f all metal 2 axis DOC

Gambar3.3.8Gjmba/terpasang

Gambar 3.4.I Rangkalan maj» contro//er

Ganbar 3.4.2 V-SIN LED Modul

Ganbar 3.4.3 Konfigurasi nyala LED

Ganbar 3.4.4 GPS Modul

Gwlben 3 .4 .S ESC (Electronic Speed Controller)

Gambar 3,4.7 Konfigurasi g®/ad-rotor X

Gambar 3,4.8 Gerak g"adcapJer

Gambar 3A.9 Remote control

Ganbar 3 .4 . 1 0 Komponen remofe co»fro/

Gambar 3 .5 .1 Tampilan NAZA-M fz.!e so/h"are

Cam:bar 3 .5 .2 Setting mounting GPS

Ganbar 3.5 .3 Tanpilan se//z.»g mode terbang

Ganbar3.5.4SenjrigPID

xiii

10

11

14

15

15

16

17

18

21

22

23

23

..................  24

............ 36



Ganbar 3.5.5 Gopro App

Ganbar 3.5 .6 Jalngan w/i tersambung

Gambar 3.5.7 Hubungkan kanera

Gambar 3.5.8 Memiljh peran8kat

Ganbar 3.5.9 Nyalakan kamera

Ganbar 3 .5.10 Kamera slap digunakan

Ganbar 4.2.I nustrasi sudut foto (I)

Gambar 4.2.2 1lustrasi sudut toto (2)

Ganbar 4.3.1 Hasil foto /ow ang/e

Gambar 4.3 .2 Hasil foto e)/e /eve/

Gambar 4.3 .3 Hasil foto A!.gA o7Ig/e

Ganbar 4.3.4 Hasil foto verfjccr/

Gambar 4.3.5 Hasil foto agck condong

Ganbar 4.3 .6 Hasil foto sangat condong



DAFTAR LArmlRAN

Lampiran I Peraturan Menteri Perhubungan Nomor 90 Tahun 2015 .................. `..  I



INTISAR'

Tcknologi   robotika   membuat    pekerjann   yang    sebelumnya   sulit    dan
berbahaya  untuk  dikerjakan  sekarang  sudah  dapat  dikerjakan  lebih  mudah  dan
aman.    Salah   satunya   dengan   robot    Uwmc7«»ecJ  Aericz/    yeA/.c/e   (UAV)   atau
kendaraan udara tanpa awak

a/ic]c}cop/cr  merupakan jenis  pesawat  tanpa  awak  yang terdiri  dari  empat
baling-baljng yang djgerakkan oleh empet buah motor.  Pesawat jnj mampu untuk
lepas  landas,  hover,  terbang  bermanuver,  dan  mendarat  pada  daerah  yang  sulit
Pesawat ini juga mempunyai sistem mekanisme kontrol yang sederhana.

Pemilis berharap bahwa alat ini  dapat membantu untuk  mengefisiensikan
waktu   dan   menghemat   biaya   dalam   pembuatan   c!erjcr/   fotografi   dan   crerJ.cJ/
videografi, jika dibandingkan menggunakan helikopter atau pesawat udara.

Katai  Kunct  ..  Unmanned Aerial  Vehicle,  UAN,  Quadeapter.  Aierial  Fotogrdfii.
Aerial videografi.



ABSTRACT

TechJlology  ()f roboljc  make  some  hard  and hazard  lhing.s  lo  do  become
ease  cllld  sofe.  One  Of  them  ls  U}1malmed  Aerlal  Vehicle  (lJAV)  robot,  or  it  is
called an air vehicle without man as a driver.

Quadcopter  is  kinds  Of  urmanned  aerial   vehicle   lhat  consist  Of four
i]ropellers  that   direcled   by  four   motors.   This  I)lane   can  foight,   hover,  foighl
mare.fer,  and  lcmded  in a  hard  location.  This  plane  also  has  a  simple  control
aystem mechani srTi.

The   writer   hopes   that   this   prodrct   can   help   the   project   Of   aerial
photography  and  aerial videography  to  be  more  efficient  and  also  save  cost,
compared that usiiig alrpla]ie or helicopter in doing the project.

Keywords: Unmarmed Aerial Vehicle, UAV, Qtiadeopter. Aerial Photography,
Aerial Videograplry.
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