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INTISARI

Teknologi robotika membuat pekerjaan yang sebelumnya sulit dan
berbahaya untuk dikerjakan sekarang sudah dapat dikerjakan lebih mudah dan
aman. Salah satunya dengan robot Unmanned Aerial Vehicle (UAV) atau
kendaraan udara tanpa awak.

Quadcopter merupakan jenis pesawat tanpa awak yang terdiri dari empat
baling-baling yang digerakkan oleh empat bua ofor. Pesawat ini mampu untuk
lepas landas hover, terbang bermanuver, fat pada daerah yang sulit.

: ng sederhana.
k mengefisiensikan
dan aerial




ABSTRACT

Technology of robotic make some hard and hazard things 1o do become
ease and safe. One of them is Unmanned Aerial Vehicle (UAV) robot, or it is
called an air vehicle without man as a driver.

Quadcopter is kinds of unmanned

vehicle that consist of four
can flight, hover, flight
as a simple control
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