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PERNYATAAN

Saya yang bertandatangan dibawah ihi menyatakan bahwa, skripsi ini merupakan
karya  saya  sendiri  (ASLI),  dan  isi  dalam  skripsi  ini  tidak  terdapat  karya  yang
pemah  diajukan  oleh  orang  lain  untuk  memperoleh  gelar  akademis  di  suatu
institusi  pendidikan tinggi manapun,  dan sepanjang pengetahuan saya juga tidak
terdapat karya atau pendapat yang pemah ditulis dan/atau diterbitkan oleh orang
lain,  kecuali  yang  secara  tertuljs  diacu  dalam  naskah  ihi  dan  disebutkan  daJam
daftar pustaka.

Segala  sesuatu  yang terkait  dengan  naskah  dan  karya  yang  telah  dibunt  adalah
menjadi tanggungjawab saya pribadi.
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MOTTO

Jika    kamu    tidak   bisa   menjadi    perdu,     jadilah    rumput...
tetapi   rumput  yang  membuat   jalan-jalan  menjadi   semarak.

Jika    kamu    tidak    bisa    menjadi    Gurami,     jadilah    Teri...
tetapi   Teri   yang  paling  indah  di   dalam  tambak.

Kita    tidak    semuanya    harus    jadi    komandan,     tetapi    ada
yang  harus   jadi   pasukan.

Kita   tidak   semuanya   harus   mengerjakan   pekerjaan   besar,
tetapi   harus   ada  yang  mengerjakan  pekerjaan  kecil.

Jika     kamu     tidak     bisa     jadi     jalan     besar,      jadilah
pematang...   tetapi   pematang   yang   mengantarkan   orang   ke   sumber
mata  air.

Bukan   besarnya    yang   mengukur    kamu    kalah    atau   menang...
yang  paling  penting  jadilah  kita  wajar  dan  matang.

Jalani   semua  masalah  dengan  perasaan  happy.

(aetyt[Grty±an)

qu GRiLdy cgeap)

Hidup  santai  masa  depan  cerah.
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INTISARI

Salah satu pemasalahan yang timbul  pada sant berkendara pada musim
hujan   adalah   dalam   hal  jarak   pandang.   Musim   hujan  juga   mempengaruhi

pengguna    helm    karena    terhalang    oleh    butiran-butiran    air    hujan    yang
mengakibatkan jarak  pandang  menjadi  lebih  pendek.  Helm  yang  ada  saat  ini
masih  manual  untuk  membersihkan kaca,  untuk  itu  dirancanglah  sebuah  sistem
wiper otomatis pada helm yang dapat membantu membersihkan kaca helm  dan
menambah jarak pandang pada saat turun hujan.

Perancangan pada alat ini menggunakan sensor air.  Sensor terhubung ke
unit  pengontrol,  sedangkan  unit  pengontrol  bekerja  berdasarkan  logika  yang
mengatur motor servo da]am hal menggerakkan dan mematikan. Alat ini tersusun
atas  perangkat  keras  dan  perangkat  lunak,  untuk  prangkat  keras  terdiri  dari
rangkaian catu daya, sensor air, mikrokontroler ATMega8535, dan potensiometer.
Perangkat  lunak  yang  digunakan  dalaln  perancangan  alat  ihi  adalah  bahasa  C.
Perangkat  lunal(  inj   sendiri  berperan  penting  dalam  mengatur  semun  sistem.
Program yang digunakan adalan Code yz`sjo72o/ t4 7R

Hasil   dari  penelitian  ditentukan  untuk  batas  maksimal  dan  minimal.
Masing-masing     keadaan/kondisi     sensor     alr     untuk     menggerakkan     dan
menghentikan wiper,  bila kondisi  sensor air kering (data S  140  desimal)   maka
wiper  otomatis  berhenti.  Dan  sebaliknya jika  Sensor  air  dianggap  basah  (data
i 140 desimal)  maka wiper otomatis akap menggerakkan wiper,

Kata Kunci:     Mikrokontroler ATmega8535,  Helm, wiper.

xvii

ill
y*EJiN=yliL.,\'\l,,,,.==



ABSTRAK

One  of the  problems  that  arise  when  driving  in  the  rainy  season  is  in terms  of
visibility.  The  rainy  season  also  affects  helmet  users  because  it  is  blocked  by
raindrops which results in shorter visibility.  The current helmet is still manual to
clean the glass, therefore an automatic wiper system on the helmet is designed to
help clean the heLmet's glass and increase visibility during rain.

The design of this tool uses a water sensor. The sensor is connected to the control
unit, while the control unit works based on the logic that regulates the servo motor
in terms  of moving and shutting down.  This tool  is  composed of hardware and
software,  for  hard  devices  consisting  of  power  supply  circuit,  water  sensor,
ATMega8535 microcontroller, and potentiometer. The softunre used in designing
this tool is C language.  This software itself plays an important role in managing
all systems. The program used is Codevisional AVR.

The results of the study are determined for maxinum and minimum limits. Each
of the conditions / conditions of the water sensor to move and stop the wiper, if
the water sensor is dry (data S  140 decimal) then the automatic wiper stops.  And
vice versa if the water sensor is considered wet (decimal data) then the wiper will
automatically move the wiper.

Keyword.. Microcontroller, I+Tmegr853S , He I met. wiper.
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