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PENUTUP
5.1 Kesimpulan
Dari pembahasan yang telah dilakukan dalam penelitian “Sistem
Keamanan dan Pengendalian Pada S Berbasis Raspberry Pi”

dapat diambil kesi sebaga
1. Pere n , endali keamapan s motor dengan

e melalui w telah berhasil dii

ngan Optocoupler sebagai rangkaian
ptor telah berhasil diimplementasikan.
n sepeda motor berbasis Raspberry Pi dapat di
an lokal pada wifi.
an pat berfungsi sesuai dengan ke
stem keamanan berupa bunyinya alarm dapat
5.2

1k pengembangan
penelitian berikutnya adalah diharapkan alat i ip publik agar
Raspberry Pi dapat di endalian motor dapat
dilakukan dari jarak yang lebih jauh.
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