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INTISARI

Perkembangan teknologi  pada bidang teknologi  informatika berkembang

begitu pesat   sehingga mcndorong   manusia untuk berfikir kreatif nenciptakan

suatu  sistem  tcknologi   bani.   IOT   //#/er7!e/  a/ /ti!.#ZJ   adalah  suatu  perangkat

komputer yang dapat membantu meringankan kegiatan manusia dalan beraktifitas

sehari-hari  dalam  sebuah  gengaman,  sehingga  perangkat  non-elektronik  dapat

dikendalikan dari jarak j auh menggunckan sm¢rpho#f7,

Sistem  keamanan  kendaraan  sepeda  motor  dengan  menggunakan  kunci

kontck  dirilai  kurang  efektif dari  segi  keamanan.  Peranpasan  atau  pencurian

sepeda   motor   dengan   cara   menisak   kunci   kontak   sering   ter}adi,   sehingga

dibutuhkan suatu perangkat komputer yang dapat meningkatkan keamanan pada

kendanan bermotor. Saat ini penggunaan smartphone dalam kegiatan sehari-hari

sangat  dibutuhkap  olch  karena  itu  smartphone  dapat  dimanfaatkan  menjadi

perangkat  pengendali jarak jauh  atau  remot  yang  dapat  mengendalikan  sepeda
motor melalui jaringan lokal maupun jaringan external.

Penulis   disini   akan   merancang   suntu   sistem   keananan   yang   dapat

mengendalikan   sepeda  motor   berbasis   Raspberry   Pi   yang  diharapkan   dapat

meringkatkan keamanan sepeda motor dengan kendali melalui smartyhone. Alat

ini menndantan teknologi Raspberry Pi dan kamera yang mana sapeda motor yang

telah  ditanam  perangkat  Raspberry  Pi  ini  dapat  melakukan  kendali  ON  /  OFF

kontak, Srg7r/ E#gr.#e,  dan 4/arm menggunakan relay atau saklar yang diremot olch

smarrtyhone. Sedangkan, kamera berguna sebagai alat pengambil foto lokasi sekitar

kendaraan dan siapa yang menggunakan sapeda motor pada setiap kali kendanan

tersebut dihidupkan.

Kate Kunci : KcamaLnaD. Raspberry Pi, Canera Pi. Remote, Smartphone
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ABSTRACT

Technological  developments  in  the  field  Of irrfe)rmation  technology  are

developing so rapidly that it ericourages people to think creatively to create a new

techi'iology  aystem.  IOT  (Internet  Of think)  is  a  computer  device  thal  can  help

alleviate hun'ran activities in daily activities in a grip, so that rionvelectronic devices

can be controlled remotely using a smartphone.

The security system Of a motoraycle vehicle using a igriition is considered

less effective in terms Of security. Motorbike thefit or lhefit by chrrLaging the ignition

is  often the  case,  so  il requires a computer device  that  can improve security on

molorizedvehicles.Currentlytheuseofsmartphonesindailyactivitiesisverymuch

needed, therrfere smaraphones can be utilized as remote or remote corutol devices

that can control motorbikes through local networks and exterrlal networks.

Researchers here will design a security system that can control Raspberry

Pi-based motorbikes which are expected to increase the saif;ety Of motorbikes with

control via smartphones. This tool utilizes Raspberry Pi technology arid carriera

where motorbikes that have  been planted with Raspberry Pi devices can cortrol

ON / OFF coutacts,  Engine Start. and Alarms using relays or switches that are

powered by smartphones.  Mearrwhile,  the camera is useful as a tool j;or tding

photos Of locations around the vehicle and who uses a motorcycle on each lime the

vehicle is turned on.

Keywords: Security, Raspberry Pi, Camera Pi, Remote. Smartphone
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