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PERNYATAAN

Saya yang bertandatangan dibawah ini menyatakan bahwa, skripsi iud merupakan
karya  saya  sendiri  (ASLI),  dan  isi  dalam  skripsi  ini  tidak  terdapat  karya  yang
pemah  diajukan  oleh  orang  lain  untuk  memperoleh  gelar  akademis  di  suatu
jnstrfusi pendidikan tinggi  manapun, dan  sepanjang pengetahuan  saya juga tidak
terdapat karya atau pendapat yang pemah ditulis dan/atau diterbitkan oleh orang
lain,  kecueli  yang  secara  tertulis  diacu  dalam  naskah  ini  dan  disebutkan  dalam
daftar pustaka.

Segala sesuatu yang terkait dengan  naskah dan karya yang telch dibunt  adalah
menjadi tanggungiawab saya pribadi.

Ri schart Maulana
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MOTTO

1.      Ll.i ;e is a oneway licket!  so bewise.

2.     Semun hal-hal yang besar itu sederhana, dan kebanyakan dapat di ekspresikan

dalam satu kata, misal : kebebasan, keadilan, harapan, kebanggann - Winston

Churchill.

3.     Visi tanpa eksekusi hanyalah halusinasi -Hendry Ford.
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INTISARI

Penglihatan  merupakan  faktor  penting  bagi  seseorang  untck  melakukan
aktifitas  sehari-hari,  akan  tetapj  tidak  semun  orang  terlahir  dengan  penglihatan
yang   sempuma,   dan   sebagjan   lagi   kehilangan   kemampuni   pengljhatarmya
disebabkan penyakit maupun kecelakaan.

Untuk membantu permasalahan tersebut malra di rancang]ah sarong tangan
berbasis sensor ultrasonik dan ardulno uno sebagai  alat bantu mohilitas maupun
penentu jarak bagi penderita gangguan penglthatan maupun kebutaan`

Alat  ini  dapat  membantu  penderita  dimana  berfungsi  sebagal  mata  ke-3
yang  memberikan  informasi  kepada penderita berupa suna yang djhasilkan  alat
ini.  Sensor ultrasonik (HC-SR04) yang terhubung dengan bz4-zer sebagai penanda
untuk mendeteksi suatu benda maupun rintangan.

Kata  Kunci:         Alat  Bantu  Penglihatan,  sensor  ultrasohik,  Bar:er,  Peralatan
Elektrohik, Arduino
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ABSTRACT

Visi?n ls fn lm.portanl factor for a person lo perform daily aclivilies, bul not everyone
is born with perfect vision, and some lose vision ability due to illness or accident.

T? help i.he. problem then designed ul trasonic sensor based gloves and ardumo uno as
a, ,too,I  for  mobility   and   distance  determinants  for   people  wit-h  visual   irrlpairmenl   and
blindness.

T.his t?ol ?an fielp th? patient who serves as the  3rd eye that provides irifiormalion lo
the  patien.i   i:. i.he  form  Of  sornd  pr?duced  by  this  tool.-UltTas6riic  senso;  aic-SR04)
connected with buzzer as a marker lo detecl an object or obstacle.

Keywords.. Visual Aids, ultrasonic sensor.s, bue=ers. Electronic equipment, Arduino.
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