BAB 1

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Seiring perkembangan zaman, kendaraan sudah memiliki jenis, bentuk, dan

Juga kecepatan yang bervariasi. Memili seolah-olah merupakan
keharusan oleh mas i . Kendaraan juga

dan lain

38.928 jiwa melayz or human error
seperti pengendara yang me ebabkan kecelakaan
terjadi. Umumnya masyarakat masih banyak yang acuh atau juga belum mengerti
peraturan keselamatan berkendara.Pada beberapa kasus kecelakaan yang terjadi
adalah saat kendaraan melaju melebihi batas kecepatan yang ditentukan seperti
Jjalanan ramai penduduk, jalanan yang memiliki batas kecepatan tertentu, dan jalan

yang sedang ada pembangunan proyek dilalui kendaraan kontn{ksi. Pada data Data
‘s AMIKOM
|\ ©O}) RESOURCE CENTER
1 l\ m §' Y OGYAKARTA v,




statistic Korlantas menyatakan bahwa pelanggaran yang terjadi akibat melanggar
batas kecepatan berada di urutan ketiga setelah pelanggaran tidak memiliki SIM.
Terdapat 2658 kecelakaan sepeda motor, dan 453 kecelakaan mobil yang

disebabkan oleh pelanggaran batasan kecepatan pengemudi merupakan salah satu

alasan penulis berasumsi penyebab kecel lintas adalah faktor human

dalam membawa

Ji
1.3 Batasan Masalah
Penelitian ini dibatasi dengan beberapa batasan, yaitu:
1. Alat ini tidak terintegrasi perangkat lunak aplikasi ponsel.
2. Alat ini tidak terhubung ke internet.

3. Software IDE Arduino untuk memprogram Arduino Nano.



4. Aplikasi ini memberi peringatan kepada pengendara dalam keselamatan
pengendara melalui pesan suara ketika kecepatan melebihi 40-80
Km/Jam dan ketika jarak yang telah ditempuh melebihi 100 Km.

5. Unit mikrokontroler menggunakan Arduino Nano.

6. Dari beberapa sensor yang bisa ¢ n untuk mengukur kecepatan,

{all Censore.

3. Sebagai syarat meraih gelar sarjana di Universitas Amikom Yogyakarta.

1.5 Manfaat Penelitian
Dengan tujuan di atas, maka penelitian ini mempunyai manfaat sebagai
berikut:
1. Manfaat bagi peneliti :
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Menambah pengalaman dan pengetahuan.
2. Manfaat bagi orang lain :
Sebagai sarana dalam keselamatan berkendara.

1.6 Metode Penelitian

1.6.3 Metode Perancangan

Dalam perancangan Alat peringatan keselamatan berkendara terlebih
dahulu dilakukan perancangan skematik kemudian membuat sensor

kecepatan, sebagai input dan alat bantu untuk output suara.



1.6.4 Metode Testing
Alat ini akan diuji pembacaan kecepatan apakah sesuai dengan
kecepatan Sebenarnya. Jika sudah sesuai maka bisa menuju ke tahap
selanjutnya yaitu perancangan pesan suara. Suara naratif akan

dimasukkan ke dalam sd cara anti akan dikeluarkan melalui

1.7.2 BAB Il LANDAS

Bab ini berisi tentang teori-teori, konsep dasar yang mendukung
pembuatan alat peringatan keselamatan berkendara Tinjauan pustaka,
dasar teori, konsep dasar alat, sejarah perkembangan alat, jenis-jenis alat,
serta pengenalan soffware yang akan digunakan dalam pembuatan alat

ini.



1.7.3 BAB IIl METODE PENELITIAN
Pada bab ini dijelaskan analisis kebutuhan sistem baik hardware maupun
software, identifikasi alat dan bahan, perancangan alat, konsep alat,

perancangan diagram alir (flowchart), serta perancangan schematic.

1.7.4 BAB IV IMPLEMENTASI DA




