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INTISARI

Pengguna  kendaraan  kian  bertambah  setiap  tahunnya.  Hal  tersebut  tidak

diiringi dengan kesadaran mengenai keselamatan berkendara.  Angha kecelakaan

cenderung  meninghat  dari  waktu  ke  wakfu.  Demikian juga jumlah  nyawa  yang

melayang akibat kecelakaan tersebut.

Korps  Lalu  Lintas  (Korlantas)  Polri  menunjukkan,  selama  kurun  waktu

2017   hingga   2018   tel.catat   sebanyak   I.62.669   kecelakaan   lalu   lintas,   yang

menyebabkan  38.928  jiwa  melayang.  Di  tahun  2016  hingga  Juni  2016  sudah

tercatat sebanyak  10.881  jiwa yang melayang akibat kecelakaan lalu lintas yang

jumlahnya mencapai 51.918 kejadian. Penanganan yang menyeluruh dari berbagai

pihak dibutuhkan untuk mengatasi persoalan iud.

Faktor kelengkapan berkendara, dan faktor human error seperti pengendara

yang  mengantuk,  terburu-buru bisa  menyebabkan kecelakaan terjadi.  Fenomena

tersebut  kemudian ditangkap  sebagai  pelunng  oleh  penulis  dengan  menci.ptakan

sebunh   alat   yang   inovatif  berbasis   mjkrokontroler   sebagai   alat   peringatan

keselamatan bagi pengguna kendarann.

Katw Kunci.. Keamanan Berkendara. Alat, Kecei)atan, Peringatan Suara

AMtKO'M        LT

RESOURCECEM`„
YOGYAKARTA      ,-

xiii



ABSTRACT

Vehicle users are increasing every year. This is not acconapanied by

awareness Of driving .soyety. Accident f igures tend to lncrea`se over tirnR. Likewise,

the number Of lrves lost due to the accidem.

The National Corps Of Traffiic a=orlantas) shows, during the period 2017 lo

2018  there were  1.62.669  traffic acculents, which c.uused  38,928  lives  lo be  lost.

In 2016 unlil June 2016. there were  10,881  people who had lost their lrves due to

traffiic  accidents,  reaching 51,918.  Comprehensive  handling Of various parlie,s  is

needed to overcome this problem.

The  complete  driving  fiactor.  and  human  error  faclors  sucl.  as  sleepy

drivers,  can  rush  to  cause  an  accident  to  occur.  The  phenonenon  was  then

captured    as    an    oppor(unity    by    lhe    author    by    creatirig   an    innovatrve

microcontroller-based tool as a saifety warning tool for vehicle users.

Keyword.. Saifety Riding, Gadget, Speed, Voice Alert
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