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adalah usaha untuk menggapai sukses”
(Hadi Ryanto).

“Karena hidup tak akan memberi apa yang kita inginkan, hidup hanya akan
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(#87 Berani Berhijrah).
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INTISARI

Pengaruh globalisasi di segala bidang, termasuk perkembangan teknologi
dan industri banyak membawa perubahan pada perilaku dan gaya hidup
masyarakat. Hasil Badan Pusat Statistik tahun 2012 menunjukkan adanya
peningkatan yang signifikan terhadap transporfasi darat khususnya kendaraan
mobil. Peningkatan jumlah mobil yang tidak di imbangi dengan adanya sistem
manajemen parkir seringkali menjadi masalah utama bagi pengguna mobil untuk
mencari parkir yang tersedia. Sistem parkir saat ini sudah banyak menggunakan
palang pintu, tetapi belum ada sistem manajemen parkir.

Dalam proyek akhir ini peneliti merancang sebuah protofype untuk
manajemen parkir kendaraan roda empat yang menggunakan sensor HC-SR04 dan
arduino uno sebagai mikrokontroler, kemudian hasil pendeteksian sensor yang
berbasis web akan ditampilkan pada layar monitor. Lalu, melalui layar monitor
tersebut pengendara mobil diberitahu untuk menuju slot parkir yang telah
disediakan.

Hasil yang dicapai adalah profotype sistem manajemen parkir yang
ditampilkan pada sebuah layar monitor. Informasi yang ditampilkan pada layar
monitor berbasis web yang berisi denah slot parkir yang telah dipasang pada pintu
masuk area parkir tersebut, pengendara mobil mendapatkan informasi slot dan
jumlah ketersediaan area untuk parkir.

Kata kunci : Arduino, Parkir, Sensor HC-SR04, Web
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ABSTRACT

The influence of globalization in all fields, including technological and
industrial development, has brought about changes in people's behavior and
lifestyles. The results of the Central Bureau of Statistics in 2012 showed a
significant increase in land transportation, especially car vehicles. Increasing the
number of cars that are not in balance with the existence of a parking management
system is often a major problem for car users to find available parking. The current
parking system has many door locks, but there is no parking management system
yet.

In this final project, researchers designed a prototype for parking
management of four-wheeled vehicles using HC-SR(04 and arduino uno sensors as
microcontroller, then the result of web-based sensor detection will be displayed on
the monitor screen. Then, through the monitor screen the molorists are told to go
to the parking slot that has been provided.

The result is a prototype of the parking management system displayed on a
monitor screen. The information displayed on the web-based monitor screen
containing the parking slot plan that has been installed at the entrance of the
parking area, the driver gets the slot information and the availability of parking
area.

Keywords: Arduino, Parking, Sensor HC-SR04, Web
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