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Saya  yang   bertandatangan   dibawah   ini   menyatakan   bchwa,   tugas   akhir   ini
merupakan karya saya sendiri (ASLI), dan isi drlam tugas akhir ini tidak terdapat
karya yang pemah diajukan oleh orang laln untuk memperoleh gelar akademis di
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daftar pustcka.

Segala sesuatu  yang terkait dengan  naskah  den  karya yang telch  dibuat adalah
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"Titik kebaikan terkecil akan membawa kita pada titik kebaikan terbesar. Titik

perubahan terkecil akan memhawa kita pada titik perubchan terbesar."

( Kutipan Buku : Jangan Pernah Menyerah )

"Maka sesungguhnya bersama kesulitan ada kemudahan. Sesungguhnya bersama

kesulitan ada kemudahan. Maka apabila engkau telch selesai (dari sesuatu

urusan), tetaplah bekeria keras (untuk urusan yang lain). Dan hanya kapada

Tuhanmu]ah enghau berharap."

(QS. Al-Insyirch,6-8).

"Sukses itu tidak wajib dimiliki oleh sctiap orang, tapi yang wajib kita miliki

adalah usaha untuk menggapai sukses"

uradi Ryanto).

"Karena hidup tak akan memberi apa yang kita inginkan, hidup hanya akan

member apa yang pantas kita dapatkan. Pantaskan dan muliakan dirimu, agar

kesuksesan dengan senang hati mau menghampirimu."

(#87 Berani Berhijrch).
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dan se]esai pnda wakfunya.

2.  Yang tercinta kedun orang tua saya, Bapak Suyatin dan lbu Sri Supadmi yang

selalu memberikan kasih dan sayangnya, sem do'a yang tulus dan tiada henti

untuk kesuksesan saya.

3.  "The Big Family of Lrm" yang telah memberihan saya banyck penga]aman

dan pembelajaran untuk terus beriuang.

4.  Kelual.ga HUMAS IIMIF Rcka, Arm, Devy, Imam, Abiyu, Zian, Hidayat, Inda,

Fahry, Aji  yang sudeh banyak memberi semangat, dukungan, dan doanya.

5.  Member K24 Reza, Ika, Dibaj dan endeh yang telch sctia membantu ngelembur

bareng.

6.  Teman-teman seperiuangan D3-TIJ)2 yang sudah melewati 6 semester bersana-

sama  dalam menuntut ilmu.

7.  Teman-teman  yang  tidak  dapat  di§ebutkan   satu  per  satu  yang  jugr  turut

membantu memberikan semangat dan motivasi.
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INTISARI

Penganih glohalisasi di segala bidang, termasuk perkembangan teknologi
dan   industri   banyak   membawa   perubchan   pada   perilaku   dan   gaya   hidup
masyankat.   Hasil   Badan   Pusat   Statistik  tahun   2012   menunjukkan   adanya
peningkatan  yang  signifikan  tethadap  transporfasi  darat  khusumya  kendaraan
mobil.  Peningkatan jumlch  mobil  yang tidak di  imbangi  dengan  edanya sistem
manajemen parkir seringkali menjadi masalch utama bagi pengguna mobil untuk
mencari parkir yang tersedia.  Sistem parkir saat ini  sudah banyak menggunakan

palang pintLL, tetapi belum ada sistem manajemen parkir.
Dalam   proyek   akhir   ini   peneliti   merancang   sebuah  pro/ortype   untuk

manajemen parkir kendaraan roda empat yang menggunahan sensor HC-SR04 dan
arduino  uno  sebagai  milcokontroler,  kemudian  hasil  pendeteksian  sensor  yang
berbasis wed  akan ditampilkan pada layer monitor.  Lalu, melalui  layar monitor
tersebut  pengendara  mobil  diberitahu  untuk  menuju  slot  parkir  yang  telah
disediakan.

Hasil  yang  dicapai   adalah  pro/oope   sistem   manajemen  parkir  yang
ditanpilkan pada sebunh  layar monitor.  Infomasi  yang ditampilkan pada layer
monitor berbasis web yang berisi denah slot parkir yang telch dipasang pada pintu
masuk area parkir tersebut, pengendara mobil  mendapatkan infomasi  slot dan
jumlah kctersediaan arcs untuk parkir.

Kata kunci : Arduino, Parkir, Sensor HC-SR04, Web



ABSTRACT

The  irifluence  Of globalization in  all fields,  including technological  and
indrstrial  develapment,  has  brought  clout  changes  in  people's  behavior  and
lil;estyles.  The  results  Of  the  Central  Bureau  Of  Statistics  in  2012  showed  a
significarfu increase in land transportahon, eapecially car vehicles. Increasing the
ri:umber Of cars that are nat in balance with the existence Of a parking management
system is often a rrdyor problem for car users to find available parking. The current
parking system has many door locks, but there is no parking management system
ys,.

In  this  ft:I'ral  project,   researchers  designed  a  prototype  for  parking
management Of four-wheeled vehicles using HC-SH04 and arduino uno sensors as
microcontroller, then the result Of web-based sensor detection will be diaplayed on
the mor[itor scTeerL Than through the morritor screen the motorists are told to go
to the parking slot that has been provided.

The result is a protot}pe Of the parking managemertl system diaplayed on a
monitor  screen.  The  information  diaplayed  on  the  web-based  monitor  screen
containing the  parking slot plan that  has  been  installed at  the  entrance  Of the

parking area, the driver gets the slot irfermation and the avallabiltty Of parking
area.

Kaywords.. Arduino, Parking, Sensor HC-SR04, Web
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