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PERNYATAAN

Saya yang bertandatangan dibawah jni menyatakan bahwa, skripsi ini merupakan
karya saya sendiri (ASLI), dan isi dalam skripsi ini tidak terdapat karya yang pemah
diajukan  oleh  orang  lain  untuk  memperoleh  geLar  akademis  di  suntu  institusi
pendidikan tinggi manapun,  dan sepanjang pengetahunn saya juga tidak terdapat
karya  atau  pendapat  yang  pernah  ditulis  dan/atau  diterbitkan  oleh  orang  lain,
kecunli  yang secara tertulis diacu dalam naskah ini  dan disebutkan dalan daftar
pustaka.

Segala  sesuatu  yang  terkait  dengan  naskali  dan  karya  yang telah  dibunt  adalah
menjadi tanggungjawab saya pribadi.

Yogyakarta,14 April 2019

Atl Yoko Priyambodo

NIM.14.11.8293



MOTTO

Sesungguhnya  sesudah kesulilan i[u ada  kemudahan.  Maka  apabila  kamu  telah

selesai (dari suatu urusan), kerjakanlch dengan sungguh-sunggull (urusan) yang
lain.  (Q.S Al-lnsyirah 7-8).

Lebih balk mencoba daripade [idak sama sekali.

Putus asa adalah kelemahan setiap manusia.

Keberhasilan itu butwh proses, proses itu kita yang nenger]akan.

Jangan tunda sampai besok apa yang bisa engkou kerjahan hari ini.

Berusahalah jangan sampai terlengah walau sedetik sdya, karena alas kelengahan

kita tak akan bisa dikembalikan seperti semula.

Musuh yang paling berbahaya di atas dunia  ini adalah penakut  dan  bimbang.
Teman yang paling setia, hanyalah keberanian dan keyakinan yang teguh.

Masih ado banyak waktu dan duo kaki untuk menyelesaihan segala masalah yang
ada di dunia ini.

Yakin, Ikhlas dan lstiqomah

ri     Berangkat dengan penuh keyakinan

rl     Berjalan derLgan penuh keikhlasan

Tl     dan lstiqomah dalam menghadapi cobaan

Bersabar, Berusaha, dan Berayukur
FJ     Bersabar dalam berusalra

FI     Ber.usaha dengan tekun dan pantang menyerah
Fl     dan Bersyukur atas apa yang telah diperoleh
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PERSEMBAHAN

Puyi syuhar kepada Tuhan YME alas segala rakhmat dan hidayahnya yang telah

memberikan  kekuatan,  kesehatan  dan  kesabaran  untuk  ha  dalam  mengerjakan
skr,pst ,n,.

Kedua  orang  tualou  tercin[a,   ini  anakmu  mencoba  memberikan  yang  terbaik

unlukmu. Belapa dirt ini ingin nelihat halian bangga padaha Betapa tak ternilai
hasih sayang dan pengorbanan kalian padaha.  Terimakasih atas dukungan moril
moupun ma[eril untukha selama ini.

Aku  persembahkan  cinta  dan  sayangku  kepada  keluargaku  yang  telah  menjadi

i'rrotivasi dan inspirasi dan tiada henti memberikan dukungan do'anya buat aku.
"Tanpa keluarga, manusia, sendiri di dunia, geme[ar dalam dingin. "

Terimakasihyangtakterhinggabuatdosen-dosenku,terutan!iapembimbingkuyang

tak pernah lelah dan schar memberikan binbingan dan arahan kepada ku.

Teruntuk teman-teman kelas yang berbeda angkatan terimahasih telah menerriani

selama ini dalam senang dan duka.

Almamaterku tercinta dan kemeya cunan 2 terima hasihl I I Bual calon pendamping.

habis gelap tunggu saja aku datang.

Aku beldyar, aku tegar, dan abel bersabar hingga aku berhasil.  Terimahasih untuk

Semen.....
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KATA PENGANTAR

Puji dan syukur Kehadirat Allah SWT,  Yang Maha Pengasih lagi Maha

Penyayang  yang  telah  melimpahkan  Rahmat  dan  Inayah-Nya  sehingga  penuhs

mampu menyelesaikan penelitian yang berjudul "OTOMATISASI PEMBERIAN

PAKAN  MENGGUNAKAN   ARDUINO   UNO   PADA   TERNAK   KELINCI

HIAS"  kendatipun  masih jauh  dari  sempurna.  Shalawat  beserta  salam  semoga

senantiasa  dilimpahkan  kepada  Nabi  Muliammad  SAW  beserta  kelunrga  dan

sahabat  sahabatnya  serta  para  pengikutnya  yang  secara  istiqomali  menjalankan

aj aran agamanya.

Selesainya penelitian ini tidak terlepas bantuan dari berbagal pihak. 0leh

karena itu, ucapan terima kasih penulis sampaikan kepada:

1.   Prof. Dr, M. Suyanto, MM., selaku Rektor Universitas AMIKOM Yogyakarta.

2.    Drs. Bambang Sudaryatno, M.M., selaku Wakil Rektor 1 Bidang Akademik.

3.    Sudarmawan,  S.T,  M.T.,  selaku  Dekan  Fakultas  Sainstek  dan  Kaprodi  S1-

Informatika.

4.    Krisnawati,  S.Si, M.T.,  selaku Dekan Fakultas Ilmu Komputer dan Kaprodi

S 1 -Sistem Informasi.

5.   Akhmad Dahlan, M.Kom., selaku Dosen Pembimbing yang telah meluangkan

waktunya untuk membimbing menyelesaikan skripsi dari awal sampal akhir.

6.    Terima  kasih  yang  tulus  kepada  kedun  orang  tua  dan  keluarga,  atas  do'a,

kesabaran, dan dukungannya yang menjadikan penulis lebih bersemangat.

7.   Kepada sahabat yang selalu sedia untuk memberikan nasehat, arahan, hiburan

serta semangatnya untuk penulis.

8.    Selumh   teman-teman   14   S1-Informatika   ]1   yang   telah   menjadj   teman

berdiskusi,    bertukar    pikiran    serta    segala    macam    bantuannya    selama

perkuhahan.
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Ucapan terima kasih juga ditunjukan kepada semua pihak yang nainanya

tidak dapat penulis sebutkan satu persatu. Laporan penelitian ini masih dirasakan

dan ditemui berbagai kekurangan. 0leh sebab jtu, kritik dan saran yang konstruktif

akan penulis terima. Penulis berharap semoga laporan penelitian ini akan membawa

manfaat bagi siapa yang membacanya. Amin

Yogyakarta,I April 2019

Penulis
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INTISARI

JOGJA  RABBITIC  merupakan  salah  satu  petemakan  kelinci  hias  yang
berada di Yogyakarta, JOGJA RABBITIC bekeba pada asas profesionalisme yang
selalu   menyesunikan   kebutuhan    pelanggan.    JOGJA   RABBITIC    menerima
pelayanan   seperti   treatment   dari   kelinci   pelanggan,   pqujunlan   kelinci,   serta
konsultasi  kelinci.  Dari aktifitas  petemak dan kelinci  tidak lepas dari  pemberian
pakan pada masing-masing kandang temak. Dari pengamatan yang dilakckan dapat
diketahui untuk pemberian pakan pada temak kelinci hias masih manual dan belum
masuk dalam kategori otomatis.

Pada   skripsi   ini,   peneliti   mencoba   untuk   menganalisa   pokok-pokok
permasalahan   yang   ada,   sehingga   OTOMATISASI   PEMBERIAN   PAKAN
MENGGUNAKAN  ARDUINO  UNO  PADA  TERNAK  KELINCI  HAS  im
merupakan   salah   satu   alternatif  yang   efektif  dan   dapat   membantu   untuk
meningkatkan keefektifan kepada petemak kelinci di JOGJA RABBITIC sehingga
diharapkan akan mampu memaksimalkan pemberian pakan yang lebih efisien dan
praktis.

OTOMATISASI PEhAI3ERIAN PAKAN RENGGUNAKAN ARDUINO
UNO PADA TERNAK KELINCI HIAS pada proses pemberian pakan kelincj bias
alat ini diharapkan dapat meringankan dan memenuhi kebutuhan dari petemak. Alat
ini mampu memberikan pakan kelinci sesuai kebutuhan yang dilakukan petemak,
dimana pemberian  pakan  dilakukan pada pagi  hari  kemudian  sore  hari.  Dengan
sistem delay dengan jeda pemberian pakan  12 jam setelah tombol  otomatis pada
posisi on.

Kata-kunci: Otomatisasi dan Arduino Uno.
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ABSTRACT

JOGJA RABBITJC is one Of ornanental rabbit fa:rms in Yogyaharla, JOGJA
RABBITIC  works  on  professionalism  principle  that  adiust  lo  consumer  needs.
JOGJA RABBITIC provides .some services such as rabbit treatment,  .selling, and
consultation. The activites Offarmers and rabbits cannot be separated from feeding
procces in each Of lrves[ock cage. In this observation the researcher can be lcnown
that feeding is manual and rion automatic category.

In thesis. the researcher tries lo analyze the  main problem.  therofore the
FEEDING  AUTOMATION  USING  ARDUINO  UNO  IN  ORNAMENTAL RABBIT
LIVESTOCK  is  one Of alternative  c[nd effective way which help.s to  improve the
ef iecf iveness Of f ;armers in JOGJA RABBITIC. It expected to maximi-.e the f eeding
more effliciertl and practice.

FEEDING  AUTOMATION  USING  ARDUINO  UNO  IN  ORNAMENTAL
RABBIT LIVESTOCK in feeding process, this tool is espected to lighten and ful fill
the farmer`s rieeds. This tool provides the farmers needs which the feeding is dclne
in morriing and afi[ernoon. Will. delay system in this lool the farmer.s can pause the
feeding in 1 2 hours Ofiter turning on the automatic button.

Kayword: Automa[ion and Arduino Uno.
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