OTOMATISASI PEMBERIAN PAKAN MENGGUNAKAN ARDUINO
PADA TERNAK KELINCI HIAS
(Studi kasus: JOGJA RABBITIC)

SKRIPSI

Disusun oleh

Agi Yoko Priyambodo
14.11.8293

PROGRAM SARJANA
PROGRAM STUDI INFORMATIKA
FAKULTAS ILMU KOMPUTER
UNIVERSITAS AMIKOM YOGYAKARTA
YOGYAKARTA
2019



OTOMATISASI PEMBERIAN PAKAN MENGGUNAKAN ARDUINO
PADA TERNAK KELINCI HIAS
(Studi kasus: JOGJA RABBITIC)

SKRIPSI

untuk memenuhi sebagai persyaratan
mencapai Gelar Sarjana
pada Program Studi Informatika

Disusun oleh
Agi Yoko Priyvambodo
14.11.8293

PROGRAM SARJANA
PROGRAM STUDI INFORMATIKA
FAKULTAS ILMU KOMPUTER
UNIVERSITAS AMIKOM YOGYAKARTA
YOGYAKARTA
2019



PERSETUJUAN

SKRIPSI

OTOMATISASI PEMBERIAN PAKAN MENGGUNAKAN ARDUINO
PADA TERNAK KELINCI HIAS
( Studi Kasus: JOGJA RABBITIC)

Agi Yoko Privambodo
14.11.8293

AKhmad Dahlan,

NIK. 190302174

R

A

i TN AMIKOM

n DEOA DA AFVTER ]

Nl

)



PENGESAHAN

SKRIPSI

OTOMATISASI PEMBERIAN PAKAN MENGGUNAKAN ARDUINO
PADA TERNAK KELINCI HIAS
(Studi Kasus: JOGJA RABBITIC)

yang dlpemapkan dan disusun oleh

Skripsi ini telah dmenma sebagax salah satu persyaratan
untuk m&mpemleh gelar Sarjana Komputer

v P AMIKOM N\

‘!" ﬁr [ -



PERNYATAAN

Saya yang bertandatangan dibawah ini menyatakan bahwa, skripsi ini merupakan
karya saya sendiri (ASLI), dan isi dalam skripsi ini tidak terdapat karya yang pernah
diajukan oleh orang lain untuk memperoleh gelar akademis di suatu institusi
pendidikan tinggi manapun, dan sepanjang pengetahuan saya juga tidak terdapat
karya atau pendapat yang pernah ditulis dan/atau diterbitkan oleh orang lain,
kecuali yang secara tertulis diacu dalam naskah ini dan disebutkan dalam daftar
pustaka.

Segala sesuatu vang terkait dengan naskah dan karya yang telah dibuat adalah
menjadi tanggungjawab saya pribadi.

Yogyakarta, 14 April 2019

Agi Yoko Privambodo
NIM. 14.11.8293



MOTTO

Sesungguhnya sesudah kesulitan itu ada kemudahan. Maka apabila kamu telah
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DAFTAR ISTILAH

Prototype: Bentuk awal dari sebuah
produk
Microcontroller:  Sistem  mikro
prosesor lengkap yang terkandung di
dalam sebuah chip

Real Clock:

Arduino

Time Komponen
yang

digunakan untuk pemilihan waktu.

pendukung Uno
Delay: Jeda waktu pada bahasa
pemrograman C

Reduce Instruction Set Computing:
Konsep Instruksi yang disederhanakan
Flash Memory: Tempat penyimpanan
data pada Arduino Uno

Bootloader: Sistem operasi yang
terdapat pada Arduino Uno
Breadboard: Papan proyek pada
Arduino Uno

Normally Open: Kondisi aliran listrik
terbuka, mati

Normally Close: Kondisi aliran listrik
tertutup, hidup

Bahan

Semiconductor: dengan

konduktivitas listrik diantara
konduktor dan isolator

Arduino IDE: Software penginputan
code ke dalam Arduino Uno

Java Runtime: Alat dukung java

Light Emitting Diode: Lampu LED
Rotary: Alat gerak berputar

Input: Masukkan program

Power Input: Tegangan yang masuk
Toggle Button: Tombol
Potensiometer: Resistor tiga terminal
Port: Lubang komponen Arduino
Looping: Proses perulangan dalam
program

Push Button: Tombol tekan

Switch Button: Tombol ON-OFF
Download: Pengunduhan file

Verify: Verifikasi kode dalam Arduino
IDE

Tools: Alat pendukung dalam Arduino
IDE

Source code: Kode Program

Board Editor: Lembar kerja Arduino
IDE

Software: Perangkat lunak
Hardware: Perangkat keras

Servo: Alat

Motor putar

yang
dirancang dengan sistem kontrol
umpan balik

Counter Clock Wise: Perputaran
berlawanan arah jarum jam

Clock Wise: Perputaran searah jarum

jam
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INTISARI

JOGJA RABBITIC merupakan salah satu peternakan kelinci hias yang
berada di Yogyakarta, JOGJA RABBITIC bekerja pada asas profesionalisme yang
selalu menyesuaikan kebutuhan pelanggan. JOGJA RABBITIC menerima
pelayanan seperti treatment dari kelinci pelanggan, penjualan kelinci, serta
konsultasi kelinci. Dari aktifitas peternak dan kelinci tidak lepas dari pemberian
pakan pada masing-masing kandang ternak. Dari pengamatan yang dilakukan dapat
diketahui untuk pemberian pakan pada ternak kelinci hias masih manual dan belum
masuk dalam kategori otomatis.

Pada skripsi ini, peneliti mencoba untuk menganalisa pokok-pokok
permasalahan yang ada, sehingga OTOMATISASI PEMBERIAN PAKAN
MENGGUNAKAN ARDUINO UNO PADA TERNAK KELINCI HIAS ini
merupakan salah satu altermatif yang efektif dan dapat membantu untuk
meningkatkan keefektifan kepada peternak kelinci di JOGJA RABBITIC sehingga
diharapkan akan mampu memaksimalkan pemberian pakan yang lebih efisien dan
praktis,

OTOMATISASI PEMBERIAN PAKAN MENGGUNAKAN ARDUINO
UNO PADA TERNAK KELINCI HIAS pada proses pemberian pakan kelinei hias
alat ini diharapkan dapat meringankan dan memenuhi kebutuhan dari peternak. Alat
ini mampu memberikan pakan kelinci sesuai kebutuhan yang dilakukan peternak,
dimana pemberian pakan dilakukan pada pagi hari kemudian sore hari. Dengan
sistem delay dengan jeda pemberian pakan 12 jam setelah tombol otomatis pada
posisi on.

Kata-kunci: Otomatisasi dan Arduino Uno.
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ABSTRACT

JOGJA RABBITIC is one of ornamental rabbit farms in Yogyakarta, JOG.JA
RABBITIC' works on professionalism principle that adjust to consumer needs.
JOGJA RABBITIC provides some services such as rabbit treatment, selling, and
consultation. The activites of farmers and rabbits cannot be separated from feeding
procces in each of livestock cage. In this observation the researcher can be known
that feeding is manual and non automatic cat

roblem, therefore the
‘NTAL RABBIT
o improve the
the feeding

FEEDING AUTO
LIVESTOCK is

ernoon. With delay system in this tool the
after turning on the automatic button.

and Arduino Uno.
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