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INTISARI

Perkembangan  ilmu  pengetahuan dan  teknologi  saat  ini  semakin  banyak
memberikan  kemudahan  kepada  kita  untuk  melakukan  berbagai  aktivitas  mulai
dari hal-hal yang mudah sampai yang rumit sekalipun. Dimana banyak diterapkan
ilmu    pengetahuan    dan    teknologi    baik    mesin    ataupun    elektronika, yang
dapat  ditexpkan  di   daerah  perkotaan  maupun  di  daerah  pedesaan,     sehingga
peke]:jaan manusia dapat dikerjakan dengan mudah tanpa harus membuang tenaga
dan mempersingkat waktu.

Melihat kemungkinan dan kenyataan yang ada maka diciptakanlah    suatu
alat   yang   dapat    digunakan   untuk   menggantikan kedatan manusia di daerah
pedesaan,   kususnya  bagi   para  petemak   sapi.   alat  dapat   mempermudah   para
petemak  sapi  memberikan  pakan  tanpa  harus  datang  ke  kandang  sapi  secara
langsung,   dan  bisa  memberikan  pakan  ke   pada   sapi   dari  jarak  jauh   secara
otomatis.

Pembuatan  pemberi  pakan  ternak  sapi  ototmatis  ini  menggunakan  SMS
Gateway  sebagai      pengendalinya.      Tujuan     utana     dari  alat  pemberi  pakan
temak  sapi  otomatis  ini  adalah  untuk  menciptakan  suatu  perangkat  yang  dapat
berfungsi untuk mempermudah aktifitas para petemak sapi dalam memberi pakan
temak secara otomatis dari jarak jauh.

Kata Kunci : Pakan, Temak, elektronika, A4!.4roho#/ro//er, SMS Gateway
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ABSTRACT

The  development  Of science  and  technology  is  increasing  make  it  easy

for us to do various activities starting from things that are easy to complex ones.
Where   many   are   applied   science   and   technology   in   both   machinery   and
electronics, whi,ch can be applied in urban and rural areas,  so that human work
can be done easily without having to waste energy and shorten time.

Seeing the possibilities and facts that exist.  a tool is created that can be
used to replace human activities in rural areas, especially for cattle farmers. The
tool can make it easier for cattle farmers to freed directly without having to come
to the cow pen, and can provide feed to cattle from a distance automatically.

Making  this  automatic  cattle f;eed  provider  uses  SMS  Gateway  as  its
controller. The main purpose Of this automatic cattle feeder is to create a device
that can function to i;acilitate the activities Of cattle farmers in providing animal
f;eed automcdically from a distance.

Keywords: Feed, Livestock, Electronics, Microcontrollers, SMS Gateway
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