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INTISARI

Kendaraan bermotor merupakan barang yang berharga dan rawan kejahatan
seperti pencurian kendaraan bermotor. Penggunaan alat keamanan seperti remot
untuk kendaraan yang menyatu dengan kunci motor menjadi solusi untuk
pencegahan keamanan. Namun seringkali kehilangan kunci memunculkan masalah
baru, sehingga diperlukan sistem yang lebih mudah dalam penggunaanya dimana
pengguna tidak perlu membawa alat untuk sekedar menyalakan kendaraan.

Sistem Monitoring dan Keamanan kendaraan berbasis mikrokontroler
Arduino dan router OpenWRT ini menyediakan fitur keamanan yang akan
mengawasi dan melaporkan kendaraan kondisi kendaraan bermotor kepada
pengguna melalui aplikasi Telegram. Sistem ini dapat melaporkan secara realtime
tentang status mesin motor, status stop kontak kendaraan, dan melaporkan lokasi
kendaraan berdasarkan GPS. Selain itu terdapat juga fitur Answer Back dimana
fitur ini hampir sama seperti remot alaram. Status kendaraan sekaligus
pengendalian bisa dilakukan melalui aplikasi chatting Telegram pada perangkat
smartphone.

Akan menjadi sebuah kemudahan karena aplikasi Telegram dapat diinstal
di berbagai perangkat seperti Android dan iOS. Cukup dengan mengirimkan
perintah melalui chat, kemudian status kendaraan maupun pengontrolan dilakukan
secara realtime dari sistem yang terdapat pada kendaraan

Kata Kunei : Arduino. Telegram, Openwrt, Keamanan, dan Kendaraan.
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ABSTRACT

Motorized vehicles are valuable and prone to crime such as theft of
motorized vehicles. The use of security devices such as remote control for vehicles
that are integrated with the key of the motor becomes a solution for security
prevention. But often losing the key raises new problems, so a system that is easier
to use is needed where the user does not need to bring a tool to just turn on the
vehicle.

The vehicle monitoring and security system based on the Arduino
microcontroller and the OpenWRI router provides security features that will
monitor and report the vehicle's condition to the user via the Telegram application.
This system can report in realtime about the status of the motor engine, the status
of the vehicle's socket, and report the location of the vehicle based on GPS. In
addition there is also the Answer Back feature where this feature is almost the same
as remote alarm. Vehicle status as well as control can be done through the
Telegram chat application on a smartphone device.

It will be a convenience because the Telegram application can be installed
on various devices such as Android and i0S. Enough to send commands via chat,
then the status of the vehicle or control is carried out in real time from the system
contained in the vehicle

Keywords: Arduino, Telegram, Openwrt, Security, and Vehicle.
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