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Saya yang bertandatangan dibawali ihi menyatakan hahwa, skripsi ini merupakan
karyasayasendiri(ASLI),danisidalamskripsiinitidakterdapatkaryayangpemah
diajukan  oleh  orang  lain  untuk  memperoleh  gelar  akademis  di  suatu  iustitusi
pendidikan tinged manapun, dan sepanjang pengetahuan saya juga tidak terdapat
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INTrsARI

Pemberian  pakan  ikan  menipakan  salch  satu  hal  yang  hanis  dilakukan
dalarn  memelihara  ikan  dan  mengatur  sirkulasi  air  kolan  agar  suhu  air  tetap
optimal.Contohnyamemeliharaikanhiasdikolantetapitidakbisamemberipakan
dikarenckan pemilik tidak sedang berada di rumah rmka dari itu ikon tidak terawat
dengan baik.

Ehadasarkan  permasalahan  diatas  penulis  merancang  dan  membuat  alat
kendali pemberian pakan ihan bias dan pengatur sirkulasi air kolan menggunakan
SMSgatewayyangdapatdigunakanuntukmemberipakanpadaikandanmengatur
sirkulasi   air   kolam   walaupun   pemilik   sedang  jauh   dari   kolam.   Dengan
menggunckan  arduino  uno  sebagal  pengendali  utana  yang  diprog[an  untck
menerima SMS dan mengirim SMS melalui modul SIM900A yang dihubungkan
dengan arduino uno kemudian ketika diperintah menggunkan SMS akan diproses
pada arduino dan o`]tputnya servo yang berfungsi untuk memberikan pckan ikan
serta relay yang berfungsi `]ntuk ON/OFF sirkulasi all kolan

Alat  yang  dihasilkan  berbentuk  alat  yang  bersifat  portable  sehingga
memudahkan untuk memindrhkan  dan  dioperasikan.  Alat ini  diharapkan dapat
bermanfaat untuk memberikan pakan ikan hias dan mengatur sirkulasi air kolam
menggunakan SMS  sehingga pemilik kolan tetap bisa memberikan pakan ikan
sertamengatursirkulasiairkolamketikapemilikjathdaritempatkolantersebut.

Kata kuci : Pemberian Pakan lkan, Pengatur Sirkulasi Air Kolam, SMS, Arduino

/`    1`1  '  K  0   ,.

i         RESOURCECE.I
YOGYAk'AF\

XV



ABSTRACT

GivingfishfioodisoneOfthethingstha!m5tbedoneinmaintainingfi:h
andregulatinrihec{roulationofpondwate::o.Ihatthewqt`ertemper?ire.r,eyri_:_-optim:I.For-exanple,keepin:;rnapenl_al.fishinap?ndPut:anpetfeedbecause

I-he owner is not ai home, therefore the fish is not well maintained.
Based  on  the  abov; problerius  the  author  designed and  mqde. cont(ol

equlpmenlforfeedingornaneiral_fish_ai?I_r?gula!edpo`olw?ter.cirril:ion_,us_i_:fJ-::-§isg;te;ayth;canbeusediofe?dfisp-andre.p!!ate!hec.irrl!atio,:Of?:P_
-;;ter6vqenthorightheownerisowdyfromthepopd.Byr:i_n_gAr¢:!!rp^U^peas!h:

in;n controller-programmed to re;eive SMS and send .SMS. vip Sly?9~04 in?qu!e•wii;:tis corme;teJwith Arduino Urn then when ordered using SMS _it w.ill Pe

pr;cessedonArdwhoandserv_ooutputw!ichservestoprovidefishfeedandrelay
that serves to ON / OFF circulation pond water.

The tool produced is a ddrrice that is portable so it is eas!i t.o.in?ve.and.
operate.  This  toot is  expected to be  r:e.f ul  to. provid.e  ornaneutal.S.SP_I_e_:d] _Z4.-rTe-ediriepooiwaterciredationusipgsh4Ssothat.pool.ownerscf?,stil,lprap±_£:9

jeqedriregulatethecirculationoffondwaterwhentheownerisfarfromthepond.

Kaywords:  Giving Fish Feed, Pool Water Circulation Controller, SMS, Ardwino

XV|

1`U,

)S  RESOURCE CE\
-                YOGYAKAR I


