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INTISARI 
 

 

Bagi peternak ayam petelur yang memiliki jumlah ayam yang sangat 

banyak, dapat menjadi tugas yang sulit untuk pemberian pakan. Umumnya para 

peternak masih menggunakan cara yang konvensional untuk menaburkan pakan 

pada tempat pakan menggunakan tangan dan berjalan sepanjang kandang yang 

sangat luas, maka dari hal itu dapat menyita waktu dan tenaga.  

Pada proyek ini di buatkan suatu perancangan dan prototype Smart Feeder 

pada ayam petelur. Sistem ini merupakan alat kontrol yang mampu memberikan 

pakan ayam secara otomatis sesuai jadwal. Pengendali utama sistem ini 

menggunakan Mikrokontroller yang terhubung dengan sebuah Real Time Clock 

(RTC) sebagai penyesuai waktu pemberian pakan ayam dengan real time.  

Alat otomatis ini memiliki dua bagian yaitu wadah utama yang digunakan 

untuk tempat menyimpan cadangan makanan di lengkapi motor servo dan wadah 

kedua yang di gunakan untuk pendistribusian pakan dari awal kandang hingga 

ujung kandang yang dilengkapi dengan Load Cell sensor yang terhubung dengan 

HX711 untuk pengukuran berat makanan yang di perlukan untuk setiap ayamnya 

dan pergerakanya dibantu oleh sistem mekanikan dengan menggunakan motor 

stepper. 

Kata-kunci : Pakan, Peternak, Ayam Petelur, Smart Feeder, Real Time Clock, 

Mikrokontroler 
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ABSTRACT 

 

For laying hens who have a large number of chickens, it can be a difficult 

task for feeding. In general, breeders still use conventional methods to sprinkle 

feed on the feed container by hand and walk along a very large cage, thus 

consuming time and energy. 

In this project, a Smart Feeder design and prototype was made for laying 

hens. This system is a control device that is able to provide chicken feed 

automatically on schedule. The main controller of this system uses a 

microcontroller that is connected to a Real Time Clock (RTC) as a time 

adjustment for chicken feed with real time. 

This automatic tool has two parts, namely the main container used for 

storing food reserves equipped with servo motors and the second container used 

for the distribution of feed from the beginning of the cage to the end of the cage 

equipped with a Load Cell sensor connected to the HX711 for measuring the 

weight of food used needed for each chicken and its movement is assisted by a 

mechanical system using a stepper motor. 

Keywords : Feed, Breeder, Laying Chicken, Smart Feeder, Real Time Clock, 

Microcontrolle


