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INTISARI 

 

Sistem smart parking berbasis Arduino Uno adalah sebuah solusi teknologi yang 

inovatif untuk mengatasi masalah pengelolaan tempat parkir yang efisien dan lebih 

cerdas. Sistem ini memanfaatkan platform mikrokontroler Arduino Uno, sensor 

inframerah (IR), dan LCD Display atau LED indikator untuk memberikan informasi 

ketersediaan tempat parkir secara real-time kepada pengguna. Dengan 

menggunakan sensor IR yang terpasang pada area parkir, sistem ini dapat 

mendeteksi apakah suatu tempat parkir kosong atau terisi oleh kendaraan. Informasi 

ini kemudian diteruskan kepada pengguna melalui LCD Display atau LED 

indikator, memungkinkan mereka untuk dengan mudah menemukan tempat parkir 

yang tersedia tanpa perlu melakukan pencarian yang melelahkan. 

Keuntungan utama dari sistem smart parking berbasis Arduino Uno 

meliputi efisiensi penggunaan ruang parkir, pengurangan kemacetan lalu lintas, dan 

peningkatan pendapatan bagi pemilik area parkir komersial. Selain itu, sistem ini 

juga memberikan kenyamanan kepada pengguna dalam menemukan tempat parkir 

secara cepat dan mudah, serta kontribusi pada pengurangan emisi gas buang dan 

keberlanjutan lingkungan. Meskipun implementasi sistem ini berhasil, masih ada 

potensi pengembangan lebih lanjut, seperti integrasi dengan teknologi lain seperti 

navigasi GPS atau pemantauan jarak jauh. Dengan berhasilnya konsep ini, 

diharapkan dapat membuka pintu bagi pengembangan solusi cerdas lainnya. 
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ABSTRACT 

 

Arduino Uno-based smart parking system is an innovative technological solution 

to solve the problem of efficient and smarter parking management. This system 

utilizes the Arduino Uno microcontroller platform, infrared (IR) sensors, and LCD 

Display or LED indicators to provide users with real-time parking availability 

information. By using an IR sensor installed in the parking area, this system can 

detect whether a parking space is empty or filled with vehicles. This information is 

then passed on to the user via an LCD Display or LED indicator, allowing them to 

easily find an available parking space without the need to do a tedious search. 

The main advantages of an Arduino Uno-based smart parking system 

include efficient use of parking space, reduction of traffic jams, and increased 

income for commercial parking area owners. In addition, this system also provides 

convenience to users in finding a parking space quickly and easily, as well as 

contributing to reducing exhaust emissions and environmental sustainability. 

Although the implementation of this system was successful, there is potential for 

further development, such as integration with other technologies such as GPS 

navigation or remote monitoring. With the success of this concept, it is hoped that 

it will open the door for the development of other intelligent solutions.. 
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