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INTISARI

Membuang sampah pada tempatnya merupakan upaya pencegahan
pencemaran lingkungan. Memberikan kesadaran masyarakat dalam proses
pembuangan sampah pada tempatnya dimulai dari usia dini harus dibiasakan
sehingga tertanam dalam hatinya pentingnya membuang sampah pada tempatnya
agar tercipta lingkungan yang bersih dan sehat. Fasilitas tempat sampah yang
menarik juga dapat memudahkan masyarakat dalam proses pembuangan sampah.
Salah satunya dengan memberikan tempat sampah yang bisa membuka dan
menutup secara otomatis tanpa menyentuh tempat sampahnya. Oleh sebab itu,
penelitian ini akan menghasilkan tempat sampah cerdas yang tanpa menyentuh
tutup tempat sampah yang akan otomatis terbuka. Metode yang dilakukan dalam
penelitian ini yaitu dengan mikrokontroler sebagal pusat pengendali sistem
pengolah data yang informasinya dikirim dari sensor Ultrasonik yang kemudian
melakukan aksi yang telah diprogramkan seperti membuka tutup tempat sampah
dengan alat bantu Motor Servo. Alat ini juga akan dilengkapi catu daya dengan
baterai dengan recharger sehingga memudahkan dalam penggunaan tempat
sampah ini dan juga terdapat sakelar sebagai pengontrol listrik on dan off.
Hasilnya tempat sampah cerdas ini memungkinkan dapat membuka tutup secara
otomatis dan menggunakan alat yang sudah portabel.

Kata kunci: Mikrokontroler, Sensor Ultrasonik, Motor Servo, Portabel.
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ABSTRACT

Disposing of garbage in its place is an effort to prevent environmental
pollution. Providing public awareness in the process of disposing of waste in its
place starting from an early age must be accustomed so that it is instilled in his
heart the importance of disposing of waste in its place in order to create a clean
and healthy environment. Attractive trash facilities can also facilitate the
community in the waste disposal process. One of them is by providing a trash can
that can open and close automatically without touching the trash can. Therefore,
this research will produce a smart trash can that without touching the trash can
lid will automatically open. The method used in this study is with a
microcontroller as the control center for the data processing system where the
information is sent from the Ultrasonic sensor which then performs the
programmed action such as opening the lid of the trash can with the Servo Motor
tool. This tool will also be equipped with a power supply with a battery with a
recharger to make it easier to application this trash can and there is also a switch
to control the electricity on and off. The result-is that this smart trash can opens
the lid automatically and uses portable tools.

Keyword: Microcontroller, Ultrasonic Sensor, Servo Motor, Portable.
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