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1.1 Kesimpulan
Kesimpulan yang ditemukan setelah melakukan rancangan stau penelitian yang

dilakukan oleh peneliti dapat gambarkan secara singkat pada poin-poin sebagai berikut.

|. Perangkat keras dan perangkat lunak yang digunakan kompatibel satu sama
lain, sehingps perangkat keras yﬁ'd_.'gumkﬂn daopat berintegrasi dengan
perangkat hlﬁ__.yung dipilih. Data yang dikumpulkan dari sensor dan
informasi dart perangkat keras lainnya dspat digunakan secara efektif oleh
perangkal lunak Imtﬁk mengambil keputusan stau mengontrol sistem
hidroponic

3.. hﬁcmtnutnbérWﬁﬁ membaca daln:ﬂ:inﬁmﬁﬂmmngirjmkﬁnnyn ke
platform IoT yaitu Thingspeat untuk mengumpulkan data, schingga
pengujion data dapai dikirimknn secara real-time.

3. Pengumpulan Data dari Sensor vang sesuai unfuk mengukur subu,
kelembaban, dan ketersedisan air di sistem hidroponik melalui modul
knmunikasi nirkabe! seperti Wi-Fi yang dikirim ke platform 10T Phingspeat,
kemudinn melakukan penerapan yang bisa mencakup. pemnﬁmm suhu,
kelembaban, dan memeriksa ketersedinan nir sehingga sistem otomatis dapat

etcapa:

1.2 Saran
Berikut adalah beberapa saran yang dopat membantu dalim pengembangan dan
penerapan sistem hidroponik NFT yang terhubung dengan sistem loT.

|. Pastikan kesesuatan dan keterhubungan yang baik antara perangkat keras dan
perangkat lunak dalam sistem hidroponik NFT akan mendukung kelancaran
operasi sistem hidroponik dan memberikan kontrol yang efisien terhadap
pertumbuhan lanaman.

2. Melakukan integrasi dengan layanan lain atay menggunakan alat visualisasi
untuk memonitor data dan menganalisis penyumbatan air dalam sistem
hidroponik untuk penelitian selanjutnya.
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3. Menggunakan sistem IoT untuk mengontol elemen-elemen dalam hidroponik
NFT akan memberikan pengawasan yang lebih baik, kemampuan untuk
mengambil  tindakan cepat, don  meningkatkan efisiensi  dalam
mempertahankan kondisi optimal untuk pertumbuhan tanaman. Dengan
pendekatan ini, Anda dapat mencapai hasil panen yang lebih baik dalam
sistem hidroponik.

4 Puhﬂhnkmmnchhﬂﬂmgmdmdu{nﬂmmwnih.
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