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INTISARI 

Seiring perkembangan jaman penggunaan kendaraan pribadi menjadi hal 

yang umum, upaya pengembangan teknologi di tempat parkir dilakukan untuk 

mendukung kualitas pelayanan kepada masyarakat, sehingga sistem pelayanan 

akan dibuat di tempat parkir yang semakin canggih dan lebih praktis. 

Teknologi RFID menggunakan gelombang radio untuk secara otomatis 

mengidentifikasi orang atau benda menggunakan TAG. Proses identifikasi 

dilakukan dengan menyimpan nomor seri yang mengidentifikasi seseorang atau 

objek melalui microchip yang melekat pada antena chip yang kemudian 

mengirimkan informasi data identitas kepada pembaca dan mengubah gelombang 

radio (gelombang analog) ke dalam digital Informasi. Media yang digunakan dalam 

bentuk kartu tanda parkir. 

Implementasi RFID dapat diterapkan pada sistem parkir yang 

membutuhkan akurasi dan identifikasi objek kecepatan. Implementasi RFID ini 

akan memberikan efisiensi waktu, dan akan mewujudkan revolusi dalam 

manajemen parkir modern. Sistem parkir saat ini masih manual, dengan 

menggunakan STNK sebagai bukti kepemilikan kendaraan. 

 

 

Kata kunci :. Sistem parkir, RFID, Arduino Mega 2560. 
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ABSTRACT 

 

As the era of private vehicle use becomes a common thing, Technological 

development efforts on the parking lot are done to support the quality of service to 

the community, So that the service system will be created in a parking space that is 

increasingly sophisticated and more practical. 

RFID technology uses radio waves to automatically identify people or objects 

using TAG. The identification process is done by storing a serial number that 

identifies a person or object through a microchip attached to a chip antenna which 

then sends the identifying data information to the reader and converts the radio 

waves (Analog waves) into digital information. Media used in the form of parking 

sign cards. 

The RFID implementation can be applied to the parking system requiring 

accuracy and object identification speed. This RFID implementation will provide 

time efficiency, and will realize the revolution in modern parking management. The 

current parking system is still manual, by using STNK as proof of ownership of the 

vehicle. 

Keywords - Parking system, RFID, Arduino mega 2560. 

 


