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INTISARI

Sarung tangan bahasa isyarat merupakan protoype yang mampu
menerjemahkan gerakan isyarat melalui gerakan tangan penyandang cacat tuna
wicara sesuai dengan standar Sistem Isyarat Bahasa Indonesia (SIBI), sehingga
memudahkan orang awam (normal) dalam memahami bahasa isyarat. prototype ini
dibangun menggunakan Arduino Mega 2560 sebagai pengolah data, Sensor Flex
sebagai pembaca lekukan jari tangan dan Sensor Accelerometer-Gyroscope sebagai
pembaca kemiringan telapak tangan, serta modul Bluetooth HC-05 sebagai
perantara pengiriman data ke aplikasi smartphone android.

Penelitian ini menggunakan metode, metode literature, metode perancangan
dan metode pengujian yang berfokus pada persyaratan fungsional perangkat. Hasil
dari penelitian adalah sebuah prototype penerjemah sarung tangan bahasa isyrat
untuk tuna wicara.

Kata Kunci : Sistem, Bahasa Isyarat, SIBI, Sarung Tangan, Sensor Flex, Sensor
Accelerometer-Gyroscope, Bluetooth HC-05, Smartphone Android, Arduino
Mega 2560
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ABSTRACT

Sign language gloves are a protoype that is able to translate sign gestures
through the movements of speech disabled people according to the Indonesian Sign
Language System (SIBI) standard, making it easier for ordinary people to
understand sign language. This prototype was built using the Arduino Mega 2560
as a data processor, the Flex Sensor as a finger groove reader and the
Accelerometer-Gyroscope Sensor as a palm tilt reader, and the Bluetooth HC-05

module as an intermediary for sending data to Android smartphone applications.

This research uses literary methods, design methods and testing methods
that focus on the functional requirements of the device. The results of the study were

a prototype of translators of native language gloves for the speech impaired.

Keyword : Systems, Sign Language, SIBI, Gloves, Flex Sensor, Accelerometer-

Gyroscope Sensor, Bluetooth HC-05, Smartphone Android, Arduino Mega 2560
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