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INTISARI

Peningkatan jumlah penduduk dari tahun ketahun semakin bertambah
kususnya pada DKI Jakarta yang mempunyai jumlah penduduk mencapai
10.453.850 jiwa pada sensus 2017 oleh BPS (Badan Pusat Statistik). Semakin
bertambahnya jumlah penduduk pada suatu wilayah menyebabkan lahan pertanian
banyak yang berfungsi menjadi perumahan, padahal kebutuhan penduduk akan
hasil pertanian semakin meningkat seiring dengan pertambahan jumlah penduduk.
Urban Farming menjadi salah satu metode penyelesaian masalah dengan
menggunakan teknik vertikultur pada lahan yang terbatas.

Namun kesibukan masyarakat perkotaan menjadi kendala dalam merawat
tanamannya. Penyiraman yang tidak terjadwal dan masih dilakukan dengan manual
menyebabkan tanaman tidak tumbuh dengan baik. Oleh sebab itu dibutuhkan alat
untuk melakukan penyiraman tanaman secara otomatis dan dapat memonitoring
secara real-time menggunakan konsep Internet of Thing.

Perancangan alat untuk penyiraman otomatis serta monitoring tanaman
dilakukan menggunakan sensor capacitive soil moisture untuk membaca nilai
kelembaban tanah dan aplikasi Cayenne sebagai monitoring tanaman yang dapat
dilihat pada desktop maupun smartphone. Hasil pembacaan pada sensor capacitive
soil moisture memiliki selisih maksimal dengan perhitungan ASM (American
Standart Method) sebesar 0,9 %. Sehingga dapat diartikan bahwa Capacitive Soil
Moisture Sensor dapat mengukur kelembaban tanah dengan hasil pengukuran yang
relatif baik.

Kata kunci: penyiraman otomatis, vertikultur, capacitive soil moisture, cayenne
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ABSTRACT

The increase in population from year to year is increasing its capacity in
DKI Jakarta which has a population of 10.453.850 in the census of 2017 by BPS
(Central Statistics Agency). The increasing number of people in a region causes
many agricultural land to serve as housing when the need for agricultural products
increases with the increase in population. Urban Farming is one of the methods of
problem solving using verticulture techniques on limited land.

But the bustle of urban society has become an obstacle in caring for the
plants. Unscheduled watering and still done by manual causes the plant not to grow
well. Therefore, it takes tools to perform plant watering automatically and can
monitor in real-time using the Internet of Thing concept.

Designing tools for automatic watering and crop monitoring is carried out
using capacitive soil moisture sensors to read the value of soil moisture and the
Cayenne application as a crop monitoring that can be seen on both desktop and
smartphone . The reading results on capacitive soil moisture sensors have a
maximum difference with the ASM (American Standart Method) Calculation of 2%.
So it can be interpreted that the Capacitive Soil Moisture Sensor can measure soil
moisture with relatively good measuring results.

Keywords: automatic watering, verticulture, capacitive soil moisture, cayenne
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