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MOTTO 
 

“Perubahan selalu butuh proses. Teruslah berjalan & memperjuangkan 

impianmu, jangan menyerah. Yakinlah Tuhan akan selalu membimbingmu.” 

 

“ Dan barang -siapa yang bertakwa kepada Allah, niscaya Allah menjadikan 

baginya kemudahan dalam urusannya. ” 

(Q.S At-Talaq : 4) 
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INTISARI 
 

Ayam pejantan merupakan hewan ternak yang pertumbuhannya di 

pengaruhi oleh suhu lingkungan. Suhu kandang ayam di atas suhu nyaman akan 

mengakibatkan stress pada ternak. Stress pada ternak dapat mempengaruhi 

pertumbuhan dan produktivitas ayam sehingga mengakibatkan kematian dan 

kerugian ekonomi. Stress pada ternak mengakibatkan penurunan konsumsi pakan 

dan konsumsi air meningkat. Banyaknya ternak yang stress karena suhu yang 

tidak normal akan berimbas pada banyaknya ayam yang mati akibat terserang 

penyakit, sehingga harus di lakukan pengaturan suhu pada kandang.  

Perancangan sistem pengaturan suhu otomatis ini menggunakan 

mikrokontroler WeMos D1 sebagai pengendali utama, dan DHT11 sebagai sensor 

suhu dan kelembapan pada kandang. Apabila suhu yang terukur diatas atau di 

bawah batas suhu yang ditetapkan maka akan memerintahkan relay untuk 

menyalakan lampu pijar maupun kipas untuk menstabilkan suhu pada kandang 

hingga suhu nyaman. 

 Berdasarkan hasil yang di capai dari penelitian ini, dapat disimpulkan 

bahwa sistem kontrol suhu dan kelembapan sangat membantu peternak untuk 

menjaga suhu kandang ayam pejantan agar tetap stabil demi menekan angka stress 

pada ayam dan mencapai hasil yang optimum bagi para peternak. Selain itu sistem 

ini juga membantu baik dari segi efisiensi waktu dan tenaga manusia dikarenakan 

sistem ini bekerja secara otomatis. 

 

Kata Kunci:    DHT11, suhu  
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ABSTRACT 
 

Rooster is a livestock that grows in influenced by ambient temperature. The 

temperature of a chicken coop above a comfortable temperature will cause stress 

on the livestock. Stress in livestock can affect the growth and productivity of 

chickens, resulting in death and economic losses. Stress in livestock results in 

decreased feed consumption and increased water consumption. The large number 

of animals that are stressed because of abnormal temperatures will affect the 

number of chickens that die due to disease, so the temperature must be adjusted 

to the cage.  

The design of this automatic temperature regulation system uses the WeMos 

D1 microcontroller as the main controller, and DHT11 as a temperature and 

humidity sensor in the cage. If the measured temperature is above or below the 

set temperature limit it will instruct the relay to turn on the incandescent lamp or 

fan to stabilize the temperature in the cage to a comfortable temperature. 

 Based on the results achieved from this study, it can be concluded that the 

temperature and humidity control system is very helpful for farmers to maintain 

the temperature of the chicken coop so that it remains stable in order to reduce 

stress numbers on chickens and achieve optimum results for breeders. In addition 

this system also helps both in terms of time and manpower efficiency because the 

system works automatically. 

 

 

Keyword: DHT11, temperature 

 

 

 

 


