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INTISARI 

Pengaturan lampu lalu lintas yang ada sekarang ini penetapan waktu tunggu 

masih secara statik, sehingga penerapan lampu lalu lintas masih belum optimal 

untuk menurunkan tingkat kemacetan, kemacetan juga berdampak terhadap 

pengguna jalan yang memiliki hak utama untuk didahulukan, seperti pemadam 

kebakaran dan ambulan.  

Dalam penelitian ini dilakukan perancangan alat berbasis Internet of Things 

yang dapat mendeteksi tingkat kepadatan lalu lintas dan memberikan prioritas 

terhadap jalan yang akan dilewati oleh pengguna jalan yang memiliki hak utama 

untuk didahulukan.Pendeteksian yang diterapkan menggunakan sensor ultrasonik, 

sensor tersebut diletakan di masing-masing jalan dan memberikan masukan ke 

sistem kontrol lampu lalu lintas untuk diolah dan selanjutnya sistem mengatur 

durasi lampu lalu lintas dan ketika ada pengguna jalan yang memiliki hak utama 

untuk didahulukan akan melewati jalan, pengguna tersebut bisa mengontrol lampu 

lalu lintas menggunakan telegram. 

Dari pengujian yang dilakukan didapatkan hasil alat ini bisa mendeteksi 

kepadatan lalu menentukan durasi lampu hijau berdasarkan tingkat kepadatan, 

untuk penanganan perintah telegram untuk kendaraan prioritas berhasil dilakukan. 

 

Kata-kunci : Lampu lalu lintas, sensor, kepadatan. 
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ABSTRACT 

The current traffic light regulation setting the waiting time is still static, so 

that the application of traffic lights is still not optimal to reduce the level of 

congestion, congestion also affects road users who have the main right to take 

precedence, such as firefigthers and ambulance. 

In this research, an Internet of Things-based tool design is performed that 

can detect the level of traffic density and give priority to the road to be passed by 

road users who have the main right to take precedence. Detection is applied using 

ultrasonic sensors, these sensors are placed in each road and provide input to the 

traffic light control system to be processed and then the system regulates the 

duration of the traffic lights and when there are road users who have the main right 

to take precedence over the road, the user can control the traffic lights using a 

telegram.  

The test results show that this tool can detect density and then determine the 

duration of the green light based on the density level, for handling telegram 

commands for priority vehicles successfully carried out. 

 

Keywords : Traffic Lights, sensor, density.  
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