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51  Kesimpulan
Dari hasil penelitian dalam perancangan dan pembuatan gerbang otomatis

kendala pada saat penentuan defay MotorDC yang harus disesuaikan
dengan Panjang lintasan gerbang yang akan di pakai. Selain itu
penentuan posisi sudut pada servo saat mengunci dan membuka kunci
juga harus disesuaikan dengan prototype yan.g di buat supaya posisi



pada saat mengunci gerbang pas, dan pada saat membuka gerbang servo
tidak menabrak gerbang yang sedang membuka atau menutup
3. Peruncangan dan pembuatan gerbang otomatis menggunakan aplikasi
telegram berbasis Arduino sangat efektif karena dapat memudahkan
pemilik rumah untuk membuka dan menutup gerbang secara otomatis
tidak harus keluar dari niobi

smartphane yang dipaks stabil, tetapi apabil
pada smartphane tidak stabil maka alat oka

. Smartphone yang ili dengan spesifikasi

yang tinggi apabila menggunakan paket data yang kecepatannya tidak
stabil maka perintah yang dikirimkan menuju alat skan |lumayan
memakan waktu yang relative lebih lama.



51  Saran
memberikan beberapa saran yang bisa dilakukan untuk menyempumakan pada
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