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Intisari 

 

           Salah satu penerapan pengolahan Citra adalah pendeteksian dan identifikasi 

lahan parkir kosong atau dikenal dengan nama Smart Parking System. Di luar 

negeri penerapan Smart Parking System sudah mulai dikembangkan oleh beberapa 

tempat terutama pada swalayan besar seperti Wallmart. Di Indonesia, penerapan 

sistem ini masih belum dilakukan dan hanya sebatas penelitian saja. Oleh karena 

itu dengan memanfaatkan Convolutional Neural Network, dibuatlah sebuah sistem 

yang dapat mendeteksi dan mengidentifikasi lahan parkir yang kemudian dapat 

diterapkan diberbagai tempat parkir di Indonesia pada wilayah yang memiliki 

masalah parkir dan wilayah yang memiliki volume kendaraan roda empat yang 

tinggi. Teknik yang digunakan di dalam penelitian ini adalah menggunakan Teknik 

Mask-RCNN (Mask Regions of Convolutional Neural Network) yang merupakan 

pengembangan sistem yang lebih mutakhir dari Faster R-CNN. Training pada 

penelitian ini menggunakan data Pre-Training dari COCO sehingga dapat 

melangkahi proses pengumpulan dataset dan training dataset yang membuat proses 

lebih singkat dengan akurasi mesin yang lebih tinggi. Hasil akurasi dari deteksi dan 

identifikasi memiliki kesalahan paling tinggi adalah 20% dengan maksimum 

deteksi dapat mencapaiakurasi 100%. 

 

Kata Kunci : Deteksi, Identifikasi, Smart Parking System, Convolutional Neural 

Network (CNN), Mask-RCNN. 
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Abstract 

 

       The application of image processing is the detection and identification of 

vacant parking lots or known as the Smart Parking System. In other Country, the 

implementation of the Smart Parking System has begun to be developed by several 

places, especially in large supermarkets such as Wallmart. In Indonesia, the 

implementation of this system has not been carried out and is only limited to 

research. Therefore, by utilizing the Convolutional Neural Network, a system was 

created that can detect and identify parking spaces which can then be applied to 

various parking lots in Indonesia areas that have parking problems and areas that 

have a high volume of four-wheeled vehicles. The technique used in this research 

is the Mask-RCNN (Mask Regions of Convolutional Neural Network) technique 

which is a more advanced system development than Faster R-CNN. The training in 

this study uses Pre-Training data from COCO so that it can bypass the dataset 

collection process and dataset training which makes the process shorter with higher 

machine accuracy. The results of the accuracy of detection and identification have 

the highest error of 20% with a maximum detection of 100% accuracy. 

Keywords : Detection, Identification, Smart Parking System, Convolutional Neural 

Network (CNN), Mask-RCNN. 

  


