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INTISARI 

 

Kucing merupakan hewan peliharaan yang banyak dipelihara disetiap 

rumah. Kurangnya kepedulian cat owner dalam memilih kualitas pakan yang baik 

menimbulkan penyakit bagi kucing itu sendiri. Salah satu kendala pada kesehatan 

kucing adalah mahalnya biaya cek kesehatan kucing di vet shop sehingga membuat 

para cat owner kucing kebanyakan membiarkan kucingnya terserang penyakit. 

Permasalahan tersebut yang menjadi pokok pembahasan pada penelitian ini. 

Penelitian ini nantinya akan mengembangkan sebuah sistem yang dapat 

menghasilkan estimasi dry food yang layak dari kondisi suara yang jatuh kewadah 

pakan. Sehingga dengan menggunakan alat ukur yang sederhana para cat owner 

dapat mengetahui kondisi dry food yang berkualitas. Proses pengumpulan data 

dilakukan dengan cara menggunakan sound level meter yang akan diterapkan pada 

penjatuhan dry food ke wadah pakan, proses pengukuran akan dilakukan dengan 

menggunakan sensor suara GY-MAX4466 yang akan diproses dengan 

menggunakan microcontroller yaitu NodeMCU ESP32. Pengembangkan sistem 

akan menggunakan metode eksperimental. Hasil dalam penelitian ini dengan 

adanya notifikasi pengukuran dry food yang dapat membantu cat owner 

mengetahui apakah dry food tersebut memiliki kualitas yang baik atau tidak. Hasil 

penggunaan kalibrasi pengukuran suara dry food yang berkualitas adalah 60 dB 

sampai 67 dB yang berarti dry food yang layak makan memiliki desibel dengan 

rata-rata 64,753 dB. 

 

Kata kunci: Dry Food, sensor suara GY-MAX4466, NodeMCU ESP32 
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ABSTRACT 

 

Cats are widely kept as pets in many households. The lack of awareness 

among cat owners in selecting high-quality food often leads to health issues for 

the cats themselves. One of the challenges concerning cat health is the high 

cost of veterinary check-ups, which often results in cat owners neglecting their 

pets' health issues. This issue forms the focal point of this research. The study 

aims to develop a system capable of estimating the suitability of dry cat food 

based on the sound produced when it falls into the feeding container. By utilizing 

a simple measuring device, cat owners can gain insights into the quality of the 

dry food they provide. Data collection involves the use of a sound level meter to 

record the sound of dry food dropping into the feeding container. The 

measurement process employs the GY-MAX4466 sound sensor, processed by the 

NodeMCU ESP32 microcontroller. The development of the system utilizes an 

experimental methodology. The outcome of this research presents a notification 

system for assessing the quality of dry cat food, aiding cat owners in determining 

whether the food is of good quality or not. The calibrated sound measurement 

results indicate that high-quality dry cat food produces a decibel level ranging 

from 60 dB to 67 dB, with an average of 64.753 dB. 

 

Keywords: Dry Food, GY-MAX4466 sound sensor, NodeMCU ESP32 


